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重要安全提示 

 

 

对船舶进行安全操作是船

长及其他设备使用者的重要责

任。 
 

用户在使用本设备的同时

也需要遵守并执行国际/国内相

关规定中定义的安全警告和安

全检查。 
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“警告”、“小心”和“注意”等注意事项在手册中经常出现。使用者需要仔细阅读、理

解这些注意事项，并在操作的过程中认真遵守。如果您对于安全指导有任何问题，请联系海兰

信！ 

 

 

 

这个符号提示潜在的危险情况，如果不能避

免，可能会导致严重伤亡。 

  

 

这个符号提示潜在的危险情况，如果不能避

免，可能会导致轻度或中度的伤害以及财物损失。 

  

 

这个符号提示不安全的操作，如果不能避免，

可能会导致财物损失或设备故障。某些重要的信息

也会用此符号提醒用户注意。 
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系统多处具有高压，请谨

慎操作！ 

操作过程中需警惕： 

 

不要触碰或身体接触有源电路！ 

必须严格遵守所有相关的安全规则和标准！ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

维护和维修工作必须由经过专门培训、熟

悉电气设备的工程人员实施。 

遵守操作规则！ 

在带电情况下，移除、插入子部件或印制

线路板将导致严重伤害。 

保险丝的更换要符合要求，不要插入与实

际规格不符的保险丝。 
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前言 

手册说明 

本手册是 HLD-ECDIS 600 型电子海图显示与信息系统（以下简称 ECDIS600）的使用说明，

概况了系统的操作说明、原理阐述及基本功能，为用户提供航行过程可能发生的多任务的解决

方案。 

本手册分为 12 个部分： 

前言 

第 1 章 用户界面 

第 2 章 电子海图应用的开启与关闭 

第 3 章 电子海图基本设置 

第 4 章 综合导航信息显示系统 

第 5 章 设置窗口 

第 6 章 手动更新 

第 7 章 海图管理 

第 8 章 计划模式 

第 9 章 监控模式 

第 10 章 雷达与目标信息 

第 11 章 报警 
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符号 

 

本船-真实轮廓 

 

本船-符号 

 

本船-最简符号 

 

雷达天线位置 

 

本船艏向线 

 

速度矢量 

 

速度矢量-时间增量 
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速度矢量-稳定标识 

 

历史轨迹 

 

历史轨迹-历史位置 

 

捕获中的雷达目标 

 

雷达目标 

 

雷达目标-危险目标 
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参考目标 

 

休眠 AIS 目标 

 

激活 AIS 目标 

 

激活 AIS 目标-真实轮廓 

 

激活 AIS 目标-危险目标 

 

以 AIS 为优先的融合目标 

 

以雷达为优先的融合目标 

 

激活 AIS 目标的艏向线 

 

艏向线-转向标识 
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雷达目标的运动矢量 

 

AIS 目标的运动矢量 

 

融合目标的运动矢量 

 

雷达目标的时间增量 

 

AIS 目标的时间增量 

 

融合目标的时间增量 

 

雷达目标的历史轨迹 
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AIS 目标的历史轨迹 

 

融合目标的历史轨迹 

 

选中的 AIS 目标 

 

选中的 AIS ATON 目标 

 

选中的雷达目标 

 

选中的融合目标 

 

丢失的雷达目标 
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实际的 AIS AtoN 目标 

 

AIS SAR 飞机 

 

丢失的 AIS 目标 

 

丢失的融合目标 
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虚拟 AIS AtonN 目标 

 

航路点 

 

激活航路点 

 

推算位置 

 

用户光标 
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航线 

 

转向线 

 

可视灯弧 

 

滞距 
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位置线 

 

警报高亮 

 

危险标识线 

 

事件标记 

 

电子方位线 
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活动距标圈 

 

固定距标圈 
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ECDIS600 的功能 

ECDIS600 用于显示从船载传感器（如 GPS，罗经，计程仪、雷达和 AIS）上获得的船舶信

息和电子海图上读取的地理信息。 

ECDIS600 的主要功能如下： 

 显示 ENC 电子海图及包含在电子海图数据中的信息； 

 显示来自 GPS、罗经、计程仪、雷达和 AIS 等船载传感器的信息和在电子海图上的船

舶位置； 

 监控航行中的危险，包括 ENC 海图上的和被船员标识的； 

 规划航线并基于航线进行航行计划； 

 提供多种航行任务的解决方案，如 NAVTEX 信息等。 

ECDIS600 是通过集成来自多种传感器的船舶数据、所在地区的电子海图信息，以及精心设

计的强大多样的导航功能，来提高海上航行的安全性，是满足海事标准 ECDIS 标准的核心导航

工具，ECDIS600 可运行在 WIN7 操作系统下。 
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参考标准 

ECDIS600 支持 ENC 海图的显示及使用，但不支持 RNC 或 RCDS 海图。 

ECDIS600 的显示符合 S52 标准。 

标准 描述 

IEC 60945 Maritime navigation and radio communication equipment and systems –

General requirements –Methods of testing and required test results 

IEC 61162-1:2010 Maritime navigation and radio communication equipment and systems – 

Digital interfaces – Part 1: Single talker and multiple listeners 

IEC 61162-450:2011 Maritime navigation and radio communication equipment and systems – 

Digital interfaces – Part 450: Multiple talkers and multiple listeners – 

Ethernet interconnection 

IEC 61174-2015 Maritime navigation and radio communication equipment and systems – 

Electronic chart display and information system (ECDIS) – Operational 

and 

performance requirements, methods of testing and required test results 

IEC 61924-2:2012 Maritime navigation and radio communication equipment and systems – 

Integrated navigation systems – Part 2: Modular structure for INS – 

Operational and performance requirements, methods of testing and 

required test results 

IEC 61996-1:2013 Maritime navigation and radio communication equipment and systems – 

Shipborne voyage data recorder (VDR) – Part 1: Performance 

requirements, methods of testing and required test results 

IEC 62288:2014 Maritime navigation and radio communication equipment and systems – 

Presentation of navigation-related information on shipborne 

navigational displays – General requirements – Methods of testing and 

required test results 

IEC 62388:2013 Maritime navigation and radio communication equipment and systems – 

Shipborne radar – Performance requirements – Methods of testing and 

required test results ISO 8601, Data elements and interchange formats – 

Information interchange – Representation of dates and times 

IHO M-3:2007 Resolutions of the IHO, Chapter A, Section 3, Technical Resolution 3.11 

IHO S-52:2014 Specifications for chart content and display aspects of ECDIS edition 6.1 
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标准 描述 

IHO S-52 appendix 1:2012, Guidance on Updating the Electronic Navigational 

Chart edition 4.0 

IHO S-52 Annex A:2014, Presentation library edition 4.0 

IHO S-57 IHO transfer standard for digital hydrographic data 

IHO S-57 appendix B.1, ENC product specification 

IHO S-63 IHO data protection scheme 

IHO S-64 Test data sets for ECDIS 

SOLAS International Convention for the safety of life at sea (SOLAS) 1974 (as 

amended) 

IMO A.694(17):1991 General requirements for shipborne radio equipment forming part of 

the global maritime distress and safety system (GMDSS) and for 

electronic navigational aids 

IMO MSC.191(79):2004 Performance standards for the presentation of navigation-related 

information on shipborne navigational displays 

IMO MSC.232(82):2006 Revised Performance standards for electronic chart display and 

information systems (ECDIS) 

IMO MSC.252(83) Performance standards for integrated navigation systems (INS) 

IMO 

MSC/Circ.982:2000 

Guidelines on ergonomic criteria for bridge equipment and layout 

IMO 

SN.1/Circ.266:2007 

Maintenance of electronic chart display and information system 

(ECDIS) software 

用户可以登录 IHO 网站(http://www.iho.int/iho_pubs/IHO_Download.htm)查看最新的 IHO 标

准。 

ECDIS600 遵守的 IHO 标准可在以下网站查看。 

http://www.iho.int/srv1/index.php?option=com_content&view=article&id=331&Itemid=430&lan

g=en 
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1 用户界面 

本章描述了 ECDIS600 软件的架构与用户界面的构建元素。 

1.1 软件架构与用户界面 

ECDIS600 系统包含 2 个应用：电子海图和综合导航信息显示系统。 

电子海图分为计划和监控 2 个模式。 

综合导航信息显示系统包含导航、靠泊、AIS、航行告警、中央报警、历史报警、记录、

CCRS 和传感器共 9 个页面。 

如下表所示： 

电子海图 计划模式 规划航线与计划航行 

监控模式 航线激活与航行监控仅在此模式下 

综合导航信息显示系统 导航 

靠泊 

AIS 

航行告警 

中央报警 

历史报警 

记录 

CCRS 

传感器 

综合导航信息显示与设置 

ECDIS600 应用之间切换要用到隐藏工具栏。隐藏工具栏默认状态为隐藏，移动轨迹球到屏

幕右上角可呼出该隐藏工具栏。有关隐藏工具栏更多细节，请参见 1.6。 
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各应用界面如下： 

 计划模式 – 界面左上角有“P”字母标识 

 

 监控模式 –界面左上角用“M”字母标识 
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 综合导航信息显示系统 

 

1.1.1 电子海图界面 

为了显示海图及相关信息，电子海图界面分为控制面板，功能面板和海图显示区。 

 

控制面板集成了电子海图环境设置工具及相关功能，分为工具栏和按钮栏。 

功能面板则包含重要数据及其他信息，分为本船、模式、光标、多功能和报警窗口。 
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控制面板与功能面板之间为海图显示区，显示本船及 ENC 海图信息等。 

1.1.2 综合导航信息显示系统界面 

综合导航信息显示系统的每个页面显示不同功能的信息。点击位于屏幕上方的页签可切换

不同的页面。显示区域位于页签下方。当前显示的页面名称会变为蓝色。 

 

1.2 用户界面介绍 

1.2.1 标准轨迹球功能 

光标 
光标是一个移动的小图标。它的形状取决于光标在显示屏上的位置及当前

功能。海图显示区内默认光标为橘色十字线，海图显示区外默认为箭头。 

光标定位 滚动轨迹球可将光标放置在显示屏上某一确定的位置。 

单击左键 快速按下并释放轨迹球左键，用于点选。 

单击右键 在所选目标上快速按下并释放轨迹球右键，根据物标类型显示相应菜单。 

双击左键 连续 2 次快速单击并释放轨迹球左键。 

本文中所提到的“单击”和“双击”没有特殊说明的情况下均默认为操作轨迹球左键。 
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1.2.2 光标形状 

ECDIS600 的光标主要形状为十字线及箭头。光标在海图显示区显示为十字线，主要作用为

指定物标或定位；在海图显示区外，如功能面板、控制面板、隐藏工具栏及对话框内显示为箭

头，主要作用为点选按钮/功能选项及调整功能参数。 

下表中所列的其他的光标符号用于海图显示区的特定任务，例如获取某个物标的信息，放

置电子方位线或活动距标圈，移动航线的航路点等。这些光标的外表较为直观，可辅助用户并

提示光标当前的激活模式。这些光标是临时性的，只在特定功能激活时出现，任务结束后，光

标会重新变回十字线。 

标准海图光标 

 

偏移光标 

 

功能光标 

 

查询光标 

 

新建航线光标 

 

测量光标 

 

航线选择光标 

 

输入光标 

 

用户不使用时，光标会停留在它之前的位置，方便用户快速找到光标。 

1.2.3 面板 

ECDIS600 有 3 个面板：控制面板、功能面板和隐藏工具栏。 

控制面板（更多细节，请参见 1.3）和功能面板（更多细节，请参见 1.5）固定显示在电子

海图应用中。隐藏工具栏（更多细节，请参见 1.6）则在电子海图与综合导航信息显示系统中

均默认隐藏。 

1.2.4 页面 

ECDIS600 中，窗口会按功能划分为不同的页面。每个页面对应着不同面板功能的独立任

务。页面之间可通过窗口顶部/侧边的相应标签（即页签）来切换。 
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1.2.5 弹出窗口 

弹出窗口有 3 种，如下所示。 

 确认窗口 

本窗口用于确认某项操作。 

 

按下<确认>按钮确认所做操作。 

按下<取消>按钮取消所做操作。 

 通知窗口 

本窗口用于通知用户接下来的相关操作。 
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单击<确认>按钮确认此类窗口。 

 目标信息窗口 

用户可以打开目标信息窗口来查看 AIS 和 APRA 目标的信息，详情请见 10.3.5。 

用户也可以通过右键单击在海图显示区的目标，带有该目标信息的半透明窗口将弹出。单

击该窗口外的任意位置可关闭此窗口。 

 

若显示是 AIS 目标，单击窗口上的<激活>按钮可以激活该 AIS 目标。 

1.2.6 下拉菜单框 

 

下拉菜单框用于从菜单中选择相应的名字或数值。该框显示

当前所选名字或数值并带有箭头按钮。单击此箭头按钮可打开下

拉菜单。 

选中滚动条并滚动轨迹球或单击滚动条两端按钮可浏览整个

菜单。 

1.2.7 文本框 

文本框用于输入数值或名字。 

 

单击文本框可激活修改文本功能。如果文本框中已有数据，则在文本边缘单击并保持，沿
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着文本拖拽光标或直接在文本上双击以选中文本，被选中文本会以蓝色高亮显示，按下键盘上

的<Del>键删除已有文本，输入新的文本信息。 

1.2.8 经纬度输入框 

经纬度输入框用于经度、纬度的输入。 

 

单击经纬度输入框的数值，新的输入框将会弹出。在输入新的数据后点击<确定>按钮确认

输入，单击<取消>取消输入。 

 

1.2.9 信息框 

信息框仅用于显示字母及数值。 

 

 
信息框中的数据只可浏览，不可编辑。 

1.2.10 按钮 

ECDIS600 的按钮用于激活各种功能。有下表所示的 3 种状态。 

不可用 可用 激活 
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1.2.11 单选按钮 

单选按钮用于在一组选项中选择其中一项。单选按钮可以在开与关之间转化，但是任何时

候一组选项中只有一个按钮可以处于开状态。当通过点击圆形框激活某一单选按钮时，一个圆

点出现在该圆形框中表明被选中。 

 

1.2.12 选项框 

选项框用来选择不同的任务及功能。单击左边的方形框来改变选项的开关状态。当方形框

中有√形标记说明其处于选中状态。 

 

1.2.13 滑动按钮 

滑动按钮用于显示某功能程度调整的数值。 

单击滑动按钮以激活该功能（按钮变蓝），光标固定在按钮上，左右移动轨迹球可调整参

数。再次单击可退出调整，光标恢复自由。 

 

该功能的参数数值通常显示在按钮旁边。 

1.3 控制面板 

控制面板显示在电子海图应用界面的左侧，由 2 部分组成： 

 工具栏； 

 按钮栏。 

单击工具栏的按钮可激活相应的简单功能，单击按钮栏的按钮可打开相应的功能窗口。 



  HLD-ECDIS 600 操作手册 

 36 / 204  HLD3400CZ Rev1.2 

1.3.1 工具栏 

控制面板的工具栏包含如下的控制按钮： 

计划模式与监控模式通用 

 
昼夜模式 单击可打开昼夜切换列表； 

 
本船居中 单击可使本船一次性居中显示； 

 
放大 单击可增加一级海图显示范围； 

 
缩小 单击可减小一级海图显示范围； 

 
标准显示 单击使用标准模式显示 ENC 海图； 

 
海图信息 单击进入海图物标信息查询功能； 

 
帮助 单击打开附带的操作说明； 

 
默认配置 单击可加载默认配置。 

计划模式独有 

 
新建航线 单击新建航线。 

监控模式独有 

 
人员落水 单击可创建一个 MOB 图标； 

 
显示模式 单击可打开海图显示模式列表； 

 
运动模式 单击可打开本船运动模式列表； 

 
稳定模式 单击可打开稳定模式列表； 
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AIS 显示控制 单击可打开/关闭 AIS 目标的显示； 

 
ARPA 显示控制 单击可打开/关闭 ARPA 目标的显示； 

 
雷达回波 单击可打开/关闭雷达回波叠加功能。 

1.3.2 按钮栏 

控制面板的按钮栏包含以下按钮。 

计划模式与监控模式通用 

 
设置 单击可打开/关闭设置窗口； 

 
航线计划 单击可打开/关闭航线计划窗口； 

 
航行告警 单击可打开/关闭航行告警窗口 

计划模式独有 

 
海图管理 单击可打开/关闭海图管理窗口； 

 
物标 单击可打开/关闭物标窗口。 

监控模式独有 

 
目标 单击可打开/关闭目标窗口； 

 
日志 单击可打开/关闭日志窗口。 

1.3.2.1 设置窗口 

设置窗口集成了各类型设置参数，这些参数被划分为 5 页。 

 综合； 
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 监控； 

 显示； 

 海图； 

 系统。 

 

 

监控页面和系统页面的部分功能，被密码锁定保护（解锁区

位于系统页面），详情请见 5.5.7。 

1.3.2.2 航线计划窗口 

 

航线计划窗口可用于创建航线、修改航线，计划航行，检查并管理航线。航线计划窗口分

为 5 个页面： 
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 航线创建， 

 航线计划， 

 航行计划， 

 航线检查， 

 航线管理。 

切换页面的按钮位于航线计划窗口的左下角，被选中的页面会显示在窗口右侧。 

窗口左侧的航线列表列出了当前加载在海图显示区的航线，并包含有 4 个航线操作按钮： 

 航线激活 – 单击可激活/取消激活被选中航线； 

 航线锁定 – 单击可锁定/解除锁定被选中航线； 

 航线反向 – 单击可反向被选中航线； 

 备用航线 – 单击可创建一个被选中航线的备用航线。 

参考第 8 章和第 9 章可见更多细节。 

1.3.2.3 海图管理窗口 

 

海图管理窗口用于管理海图及许可，窗口左侧的按钮按功能被分为 3 部分： 
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 许可管理； 

 海图管理； 

 其他。 

更多细节，请参见第 7 章。 

1.3.2.4 物标窗口 

 

物标窗口包含以下 3 部分功能： 

 手动更新（Manual Update Session）； 

 查看更新（View Manual Updates）； 

 海员物标（Mariner Objects）。 

手动更新及海员物标页面可创建、编辑、删除、加载及卸载手动更新和海员物标。查看更

新页面可查看相应的手动更新物标。 

更多细节，请参见第 6 章。 

1.3.2.5 目标窗口 

目标窗口用于设置及查看 AIS、ARPA 目标。 
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该窗口包含以下 2 部分： 

 目标页面-AIS 和 ARPA 目标的显示设置； 

 设置页面-AIS 和 ARPA 目标的报警及过滤设置。 

更多细节，请见 10.3。 

1.3.2.6 日志窗口 

 

日志窗口可查看、导出及打印本船航行日志。 

更多细节，请见 9.5.6。 
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1.4 海图显示区 

海图显示区位于显示在控制面板与功能面板之间，可用于： 

 显示电子海图不同图层的信息（在设置窗口的海图页面设置）； 

 显示带运动矢量的本船符号； 

 显示航线； 

 显示 AIS 目标、ARPA 目标及雷达回波（仅在监控模式）。 

北向上符号 

北向上符号位于海图显示区左上角，箭头指向真北方向。 

 

比例尺条 

比例尺条位于海图左下角。 

当海图比例尺小于 1：80000 时，海图上显

示黑色和灰色组成的纬度条，纬度条位于海

图显示区左侧（总长度指示 10 海里）； 

当海图比例尺大于 1：80000 时，海图上显

示橙色和灰色组成的比例尺条，比例尺条位

于海图显示区左侧（总长度指示 1 海里）。 

  

ECDIS600 海图显示区的显示范围在 85°S 至 85°N 之间。有部分海图相关的提示信息会显示

在海图显示区左上角，请参见 11.2 的 31-37. 
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1.5 功能面板 

功能面板包含 5 个窗口，在计划模式与监控模式中均存在： 

 本船窗口， 

 模式窗口， 

 光标窗口， 

 多功能窗口， 

 报警窗口。 

以上窗口全部显示在功能面板中。多功能窗口因包含 7 个功能（在计划模式中，在监控模

式中则包含 8 个功能），需要用户从下拉菜单中选择需要显示的功能。 

1.5.1 本船窗口 

 

本船窗口位于屏幕右上方，用于显示船舶当前运动参数及运行状态。该窗口包含以下参

数： 

 HDG – 来自罗经的本船航向数据； 

 STW – 本船对水速度； 

 CTW/COG – 本船对水/对地航向； 

 DRIFT&SET – 计算的流速&流向； 

 SOG – 本船对地速度； 

 LAT – 本船纬度； 
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 LON – 本船经度 

 TIME – 时间。 

当对水稳定模式切换为对地稳定模式，本船窗口相应的发生变化。 

 

数据来源显示在本船运动参数的右侧： 

 GYRO1 – 罗经的来源； 

 GPS1 – GPS 的来源； 

 REF – 回波基准模式； 

 DR – 舰位推算模式； 

 MAN – 手动输入； 

 LOG1 –计程仪的来源； 

 SIM – 模拟； 

 若无数据输入，数据来源的位置会显示为空白。 

1.5.2 模式窗口 

 

模式窗口包含以下 7 个部分： 

 1 – 当前比例尺； 
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 2 – 海图显示模式； 

 3 – 当前操舵模式； 

 4 – 仅海图按钮； 

 5 – 矢量长度及模式； 

 6 – 稳定模式。 

1.5.2.1 当前比例尺 

 

此部分显示当前海图显示的比例尺，并提供下拉菜单（1：500 到 1：30,000,000）以切换

比例尺。 

1.5.2.2 海图显示模式 

 

此部分文字仅显示海图的显示模式，有关海图显示模式的调整，请见 5.4。 

1.5.2.3 当前操舵模式 

 

此部分仅显示相连的自动舵的当前操舵模式。 

1.5.2.4 仅海图按钮 

 

单击此按钮，AIS 目标、ARPA 目标及雷达回波的显示将被关闭。 

1.5.2.5 矢量长度及模式 

此部分可设置本船与目标的运动矢量的长度与模式。 
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点击矢量长度的 ，设置本船与目标矢量长度的下拉菜单将出现，单击可选择相应矢量长

度（单位为分钟，1-24 分钟）。 

点击模式的 ，设置目标的矢量模式的选择列表（真、相对）将被打开。 

监控模式下，模式可在设置窗口的监控页面进行切换，详情请见 3.3.4；也可以在目标窗口

切换，详见章节 10.3.1。 

1.5.2.6 稳定模式 

 

本处仅用于显示当前的稳定模式。 

稳定模式有以下 3 种可选，切换按钮位于监控模式的工具栏，详见章节 1.3.1。 

 SEA – 对水稳定模式 

 GND – 对地稳定模式 

 空白 – 若当前稳定模式不是以上 2 种，则该处显示空白。 

用户可通过以下步骤切换稳定模式： 

 单击监控模式下的工具栏中的稳定模式按钮打开模式列表。 

 

 单击选中列表中所需的模式。 

1.5.3 光标窗口 
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当无任务光标停留在海图界面时，本窗口可显示： 

 LAT – 显示光标当前位置的纬度； 

 LON – 显示光标当前位置的经度； 

 BRG – 显示光标当前位置与本船艏向线的相对方位； 

 RNG – 显示光标当前位置距本船的直线距离； 

 IND – 信息的提示（例如 11.2 的 38）。 

1.5.4 多功能窗口 

点击 呼出下拉菜单，单击相应的功能名称即可切换到不同的功能。 

多功能窗口在计划模式中，默认为海图信息，在监控模式中，默认为其他传感器信息。 

 

在航线计划模式中，多功能窗口包含以下功能： 

 海图信息 

 助航工具 

 航线信息 

 位置线 

 其他传感器信息 

 锚位监测 

 DR 和模拟器 

监控模式中，多功能窗口增加 1 个功能：雷达。 
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1.5.4.1 海图信息 

 

海图信息显示当前海图的各种 ENC 数据信息。更多细节，请见 8.1。 

1.5.4.2 助航工具 

助航工具包含 2 个功能。 

电子方位线/活动距标圈，详情请见 3.4.3。 危险标识线（Clearing Line），详情请见 3.4.4。 
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1.5.4.3 航线信息 

航线信息功能用于显示被激活航线的相关信息。更多细节，请见 9.5.1。 

本功能包含 2 页： 

 航线数据 – 文字显示航线相关信息； 

 激活航线状态 – 图表显示航线与本船的相对位置。 

     

1.5.4.4 雷达 

雷达功能用于雷达叠加功能。本页面上可选用于叠加的雷达的波段及显示范围。更多细

节，请见 10.1。 

 



  HLD-ECDIS 600 操作手册 

 50 / 204  HLD3400CZ Rev1.2 

1.5.4.5 位置线 

本功能用于 GPS 失效的情况下，通过绘制位置线来定位船舶位置。位置线是通过测算本船

与一个或多个已知坐标的可见物标（或其他可在海图上识别的物标）间的方位和/或距离来绘

制的。更多细节，请见 9.5.5。 

 

1.5.4.6 其他传感器信息 

此功能显示来自风速传感器、深度传感器及罗经传感器的信息。 

更多细节，请见 9.5.2。 
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1.5.4.7 锚位监测 

此功能可设置相关参数并可激活锚位监测。 

更多细节，请见 9.5.3。 

 

1.5.4.8 DR 和模拟器 

该窗口用于 GPS 失效时的舰位推算（DR）功能。 

更多细节，请见 9.5.8。 
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1.5.5 报警窗口 

报警窗口用于显示、消音、确认警报、警告及警示。 

所有报警条件未消失的报警均列在本窗口。 

 

本窗口包含以下部分： 

  - 当前未确认报警数/报警总数。 

  - 单击按钮可暂时消除警报与警告的蜂鸣声。 

  - 单击此按钮用于确认警报、警告。 

  - 报警信息包含报警类型、产生时间、产生

来源及报警细节。 

详情请见第 11 章，以获得更多有关报警的细节。 

1.6 隐藏工具栏 

隐藏工具栏默认隐藏。 

用户移动光标到屏幕的右上角可呼出隐藏工具栏。 

用户可使用隐藏工具栏进行如下操作： 
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海图 计划模式 单击该按钮切换到计划模式。 

海图 监控模式 单击该按钮切换到监控模式。 

综合导航信息显

示系统 
单击该按钮切换到综合导航信息显示系统。 

中央报警 单击该按钮切换到中央报警页面。 

A 
亮度调节滑动按钮。单击并保持按下圆钮，上下

滚动轨迹球，可以调节显示的亮度。 

重启软件 单击该按钮可重启客户端软件。 

重启 单击该按钮可重启任务站。 

关机 单击该按钮可关闭任务站。 

 

 

当使用调整显示亮度的功能时，信息显示的可视度可能会受

到影响，尤其是在夜间模式下。 

1.7 用户界面缩写 

缩写 全称 中文释义 

A 

AIS Automatic Identification System 船舶自动识别系统 

ARPA Automatic Radar Plotting Aid 自动雷达标绘仪 

B 
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缩写 全称 中文释义 

BCR Bow Cross Range 船艏会遇距离 

BCT Bow Cross Time 船艏会遇时间 

BNWAS Bridge Navigational Watch Alarm System 桥楼航行值班报警系统 

BRG Bearing 方位 

C 

C UP Course Up 航向向上 

CCRP Consistent Common Reference Point  统一共同参考点 

CCRS Consistent Common Reference System 统一共同参考系统 

COG Course Over Ground 对地航向 

CTW Course To Water 对水航向 

CPA Closest Point of Approach 最近会遇点 

D 

DR Dead Reckoning 舰位推算 

E 

ECDIS Electronic Chart Display and Information System 电子海图显示与信息系统 

ENC Electronic Navigational Chart 电子导航海图 

ETA Estimated Time of Arrival 预计到达时间 

EBL Electronic Bearing Line 电子方位线 

EP Estimated Position 推算位置 

ECHO Echo sounder 回波 
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缩写 全称 中文释义 

G 

GC Great Circle 大圆 

GPS Global Positioning System  全球定位系统 

GYRO Gyrocompass 罗经 

H 

HO Hydrographic Office 英国水道测量局 

H UP Head Up 艏向向上 

HDG Heading 艏向 

I 

IEC International Electrotechnical Commission 国际电工技术委员会 

IMO International Maritime Organisation 国际海事组织 

IND Indication 指示 

INFO Information 信息 

L 

LAT Latitude 纬度 

LOG Log (Doppler Log) 计程仪 

LON Longitude 经度 

LOP Line Of Position 位置线 

M 

m metre 米 
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缩写 全称 中文释义 

Min minute 分钟 

MMSI Maritime Mobile Service Identities 海上移动识别码 

MSI Maritime Safety Information 海事安全信息 

MOB Man Overboard 人员落水 

N 

N UP North Up 真北向上 

NAV Navigation 导航 

NM Nautical Mile 海里 

NMEA National Marine Electronics Association 美国国家海洋电子协会 

P 

PS Positioning System 定位系统 

PTA Planning Time of Arrival 计划到达时间 

R 

R Range LOP’s 距离位置线 

RAD Radius 半径 

REF Echo Reference 回波基准 

RM Relative Motion 相对运动 

RNG Range 距离 

ROT Rate Of Turn 转向率 

RPM Revolution Per Minute 每分钟转速 
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缩写 全称 中文释义 

S 

SAR Search And Rescue 海上搜救 

sec second 秒 

SOG Speed Over Ground 对地航速 

STD Standard 标准 

STW Speed Through the Water 对水航速 

T 

TCPA Time to Closest Point of Approach 最近会遇时间 

TM  True Motion 真运动 

U 

UTC Universal Time Coordinated 世界通用时 

V 

V Visual Bearing LOP’s 方位位置线 

VDR Voyage Data Recorder 航行记录仪 

VR Visual/Range LOP’s 方位/距离位置线 

VRM Variable Range Marker 活动距标圈 

W 

WPT Way Point 航路点 

X 

XTD Cross Track Distance 航迹偏差 
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1.8 键盘 

 

电子海图应用键盘用于输入数据及部分应用控制，如上图所示。 
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下表列出了电子海图应用与键盘均可进行的操作与控制功能。 

功能 键盘 电子海图应用界面按钮 

关闭任务站 Power 

 

确认报警 Alarm ACK  
 

运动模式切换 T/R motion 

 

放大 Range+ 

 

缩小 Range - 

 

向上模式切换 H/N/C UP 

 

AIS 目标显示开

关 

AIS 

 

昼夜模式切换 DAY/NIGHT 

 

下表列出综合导航信息显示系统与键盘均可进行的操作与控制功能。 

操作 键盘 综合导航信息显示系统应用界面按钮 

关闭任务站 Power 

 

确认报警 Alarm ACK 
 

显示海图 Chart 
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2 任务站的开启与关闭 

2.1 启动任务站 

按下键盘上的 。 

 

Windows 操作系统将启动。启动完成后如下图。 

 

等待 ECDIS600 系统启动完毕，ECDIS 用户界面将显示在屏幕上。 
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2.2 重启任务站 

单击隐藏工具栏的<重启>按钮（请见章节 1.6），会有如下所示窗口弹出： 

 

点击<确认>按钮，任务站将重启。点击<取消>按钮，重启操作将取消。 

2.3 关闭任务站 

单击隐藏工具栏的<关机>按钮（请见章节 1.6），可关闭任务站。 

 

按下<确定>按钮确认关闭，任务站将被关闭。按下<取消>按钮，关闭操作被中断。 

2.4 调节显示亮度 

显示单元右下角的 2 个按钮可用于调节显示的亮度。 

 

单击 按钮，可降低亮度。单击 按钮，可增加亮度。 
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当点击这些按钮，屏幕上将会出现显示亮度数值的滚动条。 

 

当”ECDIS”字样变为绿色，说明当前亮度为产品出厂时的默认设置。 

当“ECDIS”字样变为红色，说明当前亮度并非默认值。 

 

 
调节显示亮度可能会影响夜间信息的可视度。 
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3 电子海图的基本设置 

3.1 切换应用界面 

在隐藏工具栏中，点击与应用同名的按钮，可切换至相应的应用。详情请见 1.6。 

3.2 电子海图显示配置 

3.2.1 昼夜模式 

昼夜模式用于适应不同的光照条件： 

 白天； 

 黄昏； 

 夜晚。 

S57 格式的海图，3 种模式同样是白天，黄昏和夜晚。 

单击工具栏的 按钮，展开列表，在所需模式的按钮上单击即可切换昼夜模式。 

 

用户也可以按下键盘上<DAY/NIGHT>键，昼夜模式将会依上图顺序切换。 

3.2.2 屏幕重绘的限值设置 

自动复位设置屏幕重绘的限值，通过本船符号距屏幕边界的距离占屏幕中心距边界的百分

比来表现。 

 

单击控制面板按钮栏的 按钮打开设置窗口，使用窗口上方的页签切换到显示设置页

面，在本船显示组中，在自动复位文本框输入相应值来设置屏幕重绘的限值。 

当本船符号接近屏幕重绘的限值时，整个屏幕会被重绘。 
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3.3 海图设置 

3.3.1 设置海图的方向 

海图的方向可通过监控模式中的控制面板的工具栏设置。单击向上按钮展开列表，再次单

击列表中所需按钮即可。用户也可以连续按下键盘上的<H/N/C UP>键，海图方向将会以列表顺

序依次切换。 

  – 艏向向上； 

  – 真北向上； 

  – 航向向上。 

3.3.2 设置本船符号的运动模式 

本船符号的运动模式可通过监控模式中的控制面板的工具栏设置。单击运动模式按钮展开

列表，再次单击列表中所需按钮即可。用户也可连续按下键盘上的<T/R Motion>键，本船符号

的运动模式将会在两者间切换。 

  – 真运动模式。本船符号移动而海图保持静止，直到本船符号达

到屏幕重绘的限值。 

  – 相对运动模式。本船符号保持静止而海图向 COG 的反向移

动。 

3.3.3 设置本船符号显示及运动参数 

单击控制面板按钮栏的 按钮打开设置窗口，使用窗口上方的页签切换到显示页面。本
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船符号设置位于本船显示组。 

 

本船图标部分可选择本船符号在海图显示区显示为符号还是真实轮廓。 

 

 符号显示 – 本船符号，不管真实轮廓； 

 真实轮廓显示 – 真实轮廓，与本船的真实尺寸等比例缩小。 

符号显示 真实轮廓显示 

  

 

 

在艏向未知或当真实轮廓在屏幕上的显示小于 3mm 时，真

实轮廓功能不可用。 
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3.3.4 设置矢量 

单击控制面板按钮栏的 按钮打开设置窗口，使用窗口上方的页签切换到显示页面，

如下图所示，矢量长度设置位于本船显示组： 

 

矢量线设置可设置矢量长度，单位长度和模式。 

 

单击<矢量长度>（框中显示当前的矢量时间）的下拉箭头，打开矢量时间选择列表，从列

表中（1-24）单击所选的矢量长度。 

单击<单位长度>的下箭头，在打开的下拉菜单中（1-6）单击选择相应的矢量间隔时间。矢

量显示如下图。 

单击<Mode>的下箭头，在打开的下接菜单中（真、相对）单击选择相应的模式。 

用户可通过模式窗口来切换矢量的长度和模式，详见 1.5.2.5；也可以在目标窗口切换，详

见章节 10.3.1。 

矢量的显示因稳定模式的不同而不同，更多有关稳定模式的细节，请参见 1.5.2.6。 
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对地稳定（G） 对水稳定（S） 

  

3.4 电子海图任务的工具 

3.4.1 本船居中 

单击工具栏的 按钮，海图将以本船为中心显示。本船符号会向当前航向的反向运动，

出现在屏幕正中，屏幕将被重绘。 

 
本按钮为一次性操作。 

3.4.2 移动海图 

3.4.2.1 手动移动 

 将光标定位在接近海图边缘处位置，光标变为移动海图光标 （见章节 1.2.2），

小箭头指向有 8 个方向，具体指向方向取决于光标定位在海图边界上的位置。单击轨

迹球左键，海图将向光标小箭头指向的方向滚动。 

 在海图上任意位置双击轨迹球左键，海图将以此位置为中心显示。 
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 在航线计划窗口中，点击<航线居中>按钮，海图将会以选中航线为中心显示。（见章

节 8.5.2）。 

 助航工具（功能面板的多功能窗口）窗口中的电子方位线/活动距标圈页面中，输入一

组经纬度后，单击<居中显示>按钮，海图将以输入点为中心显示。（见章节 3.4.3）。 

3.4.2.2 自动滚动 

向海图显示区外放置或移动航路点时，光标变为移动海图光标 ，将光标定位在海图

边界，海图将自动滚向该方向。 

3.4.3 电子方位线/活动距标圈 

本功能位于功能面板的多功能窗口的助航工具页面，使用页面上方的页签可切换到本页。 

本页包含 2 种测量工具（电子方位线和活动距标圈），2 种测量方式（OS-TT 和 TT-TT）和

1 项功能（居中显示）。 

3.4.3.1 测量工具选择 

选中<EBL>，电子方位线出现。 

 

选中<VRM>，活动距标圈出现。 
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当<EBL>和<VRM>都被选中，电子方位线距离

线出现。 

 

创建电子方位线/活动距标圈时，光标附近会有一个悬浮的文本框，显示光标当前所在位

置相对于本船/目标 1 的方位与距离。若本船处于移动中，则显示的相应的距离与方位会发生

变化。相对距离不大于 50 海里时，文本框中只有 RL 信息，反之，则有 RL 和 GC 信息。 

单击<清空>按钮，图上的电子方位线与活动距标圈会被清除。 

 

本页的助航工具只能出现一个，所以在进行新的助航工具操

作前，先单击<清空>按钮清除之前的电子方位线或活动距标圈。 

3.4.3.2 测量方法 

OS-TT TT-TT 

  

 OS-TT(本船距物标) 



  HLD-ECDIS 600 操作手册 

 70 / 204  HLD3400CZ Rev1.2 

本方法中电子方位线/活动距标圈的起点为本船，需再确定一个物标。 

用户可单击<鼠标操作>，在光标变为标准测量光标 后，在海图上单击左键选取/重

新选取物标。 

右键单击可退出测量功能，光标将自动恢复。 

用户也可以通过输入该物标距本船的相对方位与距离或物标的精确坐标，并单击<确

定>按钮的方式来确定物标。输入方法请见下文。 

 TT-TT(物标距物标) 

本方法需选定起点与终点两个物标。 

用户可单击<鼠标操作>，在光标变为标准测量光标 后，依次在海图上单击左键选

取 TT1 和 TT2。若要重新选取新的一组物标，再次单击左键即可。 

单击右键将退出测量功能，光标将恢复。 

用户也可以通过在<TT1>中输入第一物标的经纬度，在<TT2>中输入第二物标的经纬度

或相对 TT1 的方位与距离，单击<确定>的方式来确定一组物标。输入方法请见下文。 

 

用户在输入目标的经纬度或相对方位距离前，需先单击<取

消>按钮清空原有数据。 

输入物标的经纬度 

 依次单击 TT1 或 TT2 的<LAT>和<LON>输入框； 

 在弹出的经纬度输入框中输入确切的数值并选择东/西经或南/北纬； 

 单击经纬度输入框的<确定>按钮确认输入，单击<取消>按钮取消输入。 

输入物标的距离与方位 

 单击<BRG>输入框输入方位，以°为单位； 

 单击<RNG>输入框输入距离，以海里为单位； 
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 单击输入框下的<确定>按钮确认输入，单击<取消>按钮取消并清空输入。 

3.4.3.3 居中显示 

详情请参见 3.4.2.1。 

3.4.4 危险标记线 (Clearing Line) 

危险标记线在危险物周边适当的距离构建可视的方位线，来提醒用户注意。 

在多功能窗口中打开助航工具，使用页面上方的页签切换到 Clearing Line 的页面。 

危险标记线可以构建 2 条，Clearing Line1 和 Clearing Line2。 

 

在本页面，可设置如下危险标记线的参数： 

 单击<PORT>或<STBD>按钮，可选择危险标记线的类型是 PORT 还是 STBD； 

 当<鼠标操作>按钮被选中，危险标记线将可由轨迹球点选创建，单击选择/重新选择起

点，单击右键选择终点并完成危险标记线创建。 

 当<鼠标操作>被释放，用户可通过设置参考点（Reference）及危险标记线距参考点的

相对方位与距离来创建危险标记线。 

 在参考点的经纬度输入框输入参考点的确切坐标； 
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 在<方位>行中输入危险标记线距参考点的方位； 

 在<Range Start>行中输入危险标记线起点距参考点的距离（不得大于 Range End 里的

值）； 

 在<Range End>行中输入危险标记线终点距参考点的距离； 

 单击<应用>按钮，确认输入，完成危险标记线创建。创建完成的标记线指向参考点。 

PORT STBD 

  

单击<取消>按钮，可删除已构建的危险标记线。 

 

危险标记线的类型选择意味着对于参考点来说哪个方向比较

安全。当<PORT>按钮被激活，任何不小于设定值（Not Less 

Than，NLT）的方向都被认为是安全的。当<STBD>按钮被激活，

任何不大于这个设定值（Not More Than，NMT）的方向都被认

为是安全的。 

3.4.5 缩放 

放大当前海图 

单击工具栏的 按钮，或按下键盘上的<Range +>键， 

缩小当前海图 

单击工具栏的 按钮，或按下键盘上的<Range ->键。  
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4 综合导航信息显示系统 

用户可通过隐藏工具栏切换到综合导航信息显示系统，使用界面上方的页签切换到相应页

面。 

综合导航信息显示系统的中央报警和历史报警页面详细信息请见章节 11。 

4.1 导航 

导航显示了本船的当前信息与导航数据。 

 

导航页面集成显示了以下航行中必需的数据： 

 风速风向数据，分为真风速风向和相对风速风向； 

 航迹数据，包括激活航路点、位置、距离、方位、剩余时间、转弯半径、到达时间，

距下一航路点的距离和方位及图表与数值显示的航迹偏差； 

 本船数据，包括艏向、转向率、对水船速、舵角反馈、舵令、推进器数据（分为主机

转速、螺距）； 

 导航数据，包括当前位置、COG、SOG、操舵模式、DRIFT 和 SET、Operational Mode、
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UTC； 

 艏向数据，包括艏向设置、转向率设置、舵角限制、偏航限制； 

 水深数据，包括最近 10 分钟以内的探头下、龙骨下、水平面下的水深数据。 

4.2 靠泊 

 

靠泊页面集中显示了船舶靠泊时所需的航行数据。 

 风速风向数据，分为真风速风向和相对风速风向； 

 推进器数据，分为主机转速、螺距； 

 本船数据，包括艏向、转向率、对水船速(纵向和横向)、对地船速（纵向和横向）、

舵角反馈、舵令； 

 导航数据，包括当前位置、COG、SOG、操舵模式、DRIFT 和 SET、Operational Mode、

UTC； 

 艏向数据，包括艏向设置、转向率设置、舵角限制、偏航限制； 

 水深数据。包括最近 10 分钟以内的探头下、龙骨下、水平面下的水深数据。 
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4.3 AIS 

AIS 页面用来单独显示 AIS 目标。显示区位于页面左侧，AIS 目标列表显示在页面右侧。 

 

按下/释放左上角的 按钮，可打开/关闭海图显示。 

显示在本页面的 AIS 目标附近的信息可通过单击左上角的 按钮进行切换，

展开的下拉菜单中可选的项目有：船名、呼号、MMSI 和无（即不显示 AIS 目标的信息）。 

单击右上角的 按钮可打开下拉菜单，用户在列表中选择即可切换

不同的显示量程。 

用户也可通过键盘上的<RANGE +>和<RANGE –>键来切换量程。 

显示距标圈间隔，距标圈的间隔随量程而变化的。单击该按钮可关闭距标

圈。 

显示在页面右侧上方的目标列表列出了收到的全部 AIS 目标及目标的船名、MMSI、距离和

方位等信息。 

用户可通过单击滚动条上的箭头或选中滚动条上下滚动轨迹球来查看全部目标。 
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单击列表中某个目标的名称可在列表下方显示该目标的详细信息。 

 

单击<展开>按钮可展开该目标的全部信息。 

4.4 航行告警 

航行告警页面显示收到的航行告警信息，并为用户提供信息过滤功能。 
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本页分为以下几个区域。 

 上方列表区 – 显示本船收到的全部航行告警，以时间顺序排列，最新收到的消息显示

在最上方。 

 中间操作区 –分为显示导航（Dipslay Navigation）和过滤设置（Set Filters）两部分。 

 下方显示区 – 在 Long Text 和 Error Rate 中显示列表区被单击选中的航行告警的相应信

息。 

显示导航区 

单击 Page 的 和 按钮，可以切换到上一页或下一页；使用

和 按钮，可以切换到第一页或最后一页。 

使用 Row 的 和 ，可以切换到上一行或下一行。 

过滤设置区 

 

用户可以通过单击 Set Filters 的相应按钮来设置信息的过滤，步骤如下： 

 选择 <选择项过滤> (根据选中的过滤条件显示信息)或<未选择项过滤> (显示除选中的

过滤条件以外的信息)， 

 单击相应名称的按钮以选择所需的过滤条件。 

单击<Clear Filters>可以重置过滤选项。 

4.5 记录 

记录页面可显示最近 5，10，15 或 30 分钟内的艏向、转向率、舵角反馈的波动情况。时

间选择功能是被密码保护的，请见 5.5.7 来解锁保护，用户可以从记录选项的下拉菜单中所需

时间。 
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4.6 CCRS 

 

CCRS（Consistent Common Reference System，统一共同参考系统）页面可设置并显示以下

数据： 

 本船轮廓； 

 CCRP（Consistent Common Reference Point，统一共同参考点）位置； 
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 GPS1 天线位置； 

 GPS2 天线位置； 

 雷达 1 天线位置； 

 雷达 2 天线位置。 

CCRS 页面通常被锁定以保护相关信息，因此<修改>按钮是灰色的。参见章节 5.5.7 内容可

解锁本页面。 

4.6.1 CCRP 与本船轮廓 

 

本组提供 8 个参数，分为 CCRP 参数及本船轮廓参数。 

CCRP 参数通过直接输入可修改。 

 

从俯视本船的角度看，CCRP 位置定义如下： 

 A – 以船头为起点的纵向距离； 

 B – 以船尾为起点的纵向距离； 

 C – 以左舷为起点的横向距离； 

 D – 以右舷为起点的横向距离。 

CCRP 位于 AB 线与 CD 线的交界处。 
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本船轮廓参数包含如下： 

 船长=A+B； 

 船宽=C+D； 

 净空高度。 

船长与船宽是通过 CCRP 的数值计算得出的，但净空高度是直接输入的。 

4.6.2 GPS 与雷达天线位置 

从俯视本船的角度看，GPS 与天线位置的定位基于自定义的坐标系统，其定义如下： 

 X 轴 – 本船的垂直中心线； 

 Y 轴 – 本船的水平中心线； 

 Z 轴 – 通过原点并垂直于 X 轴、Y 轴交界面的线； 

 原点 – 位于 X 轴与 Y 轴的交界处。 

X 轴以右为正方向，Y 轴以船头为正方向，Z 轴以向天空为正方向。 

 

以 GPS1 天线为例，修改位置的步骤如下： 

 单击文本框，并从键盘输入新的数值； 
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 单击 按钮，修改数值的正负； 

 单击<修改>按钮，确认修改。 

GPS 中的地理偏移用于在位置数据被使用前补偿安装误差。 

相应数值的修改会在左侧的位置示意图上显示出来。 

GPS2、雷达 1、雷达 2 的天线位置修改可参考以上。 

4.7 传感器 

 

传感器页面可选择各传感器信息的来源。本页显示了 8 组传感器数据的来源，如下所示： 

 位置， 

 对地航向， 

 日期和时间， 

 罗经数据， 

 对水模式， 

 对地模式， 
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 水深数据， 

 风的数据。 

4.7.1 CCRS 选择模式 

页面左上角提供了 2 种 CCRS 的选择模式： 

 

 自动 – 系统根据数据检查的结果自动选择主要、次要信息来源； 

 手动 – 用户自行选择主要、次要信息来源。 

单击相应的模式名称可切换至该模式。 

4.7.2 传感器被选择状态 

左下角的图例列出了各数据源背景色的意义。 

 

4.7.3 传感器的可选操作 

单击各传感器行最右的按钮可打开此下拉菜单。 

 

每个传感器都有 4 种可进行的操作： 

 选择 – 重设传感器的状态； 

 激活 1 – 将传感器设为主信息来源； 
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 激活 2 – 将传感器设为次信息来源； 

 限制 – 手动隔离此传感器，以防自动模式下系统选择并使用本传感器。 

根据数据检查的结果，单击相应的按钮来选择传感器状态。 
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5 设置窗口 

单击按钮栏的 按钮打开设置窗口。使用窗口上方的页签切换至不同页面。 

监控和系统页面有部分功能被锁定，相应数值显示为灰色。解锁方式参见章节 5.5.7，解锁

后相应功能可修改。 

5.1 常规设置 

 

常规组的名称、呼号及 MMSI 为不可修改选项。用户可设置本页面的其他项目。 

单击<发送船舶数据到 AIS>按钮，可发送本船数据。 

 
发送船舶数据功能仅在电子海图连接有 AIS 接收机时可用。 

5.2 监控设置 
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监控页面可设置以下 4 类的监控参数： 

 警戒区； 

 航线； 

 限值设置； 

 航线限值。 

限值设置与航线限值被密码保护，解锁详情请见 5.5.7。 

5.2.1 警戒区 

 

勾选<警戒区开关>，打开警戒区功能，警戒区将会显示在海图上。 

警戒区开角、警戒区长度，是否突出危险物及警戒区颜色都可以在相应行设置。 

 

 
警戒区功能仅在监控模式中可显示。 

5.2.2 航线 
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勾选<灯塔可视范围>，若已激活航线在灯塔的可视范围内，该航线上将显示相应灯弧。如

下图所示。 

不够勾选此项，无此效果。 

 

5.2.3 限值设置 

 

本组可设置航向偏离报警、龙骨富余水深报警及最小距离限制报警的阈值。 

解锁后，单击相应行的文本框，使用键盘输入相应数值即可。 

5.2.4 航线限值 

 

解锁后，单击相应行的文本框，使用键盘输入相应数值，可在本组设置以下参数的阈值： 

 本船最小转向半径， 

 本船最大速度， 
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 最小速度， 

 计划速度 – 应在最大速度和最小速度值之间 

 航道限值，即 XTD。 

5.3 显示设置 

 

显示设置可设定并控制显示功能相关的参数，分为如下 3 组： 

 距离刻度环， 

 本船显示， 

 轨迹显示。 

5.3.1 距离刻度环 

 

本组可打开或设置距离刻度环的数目、半径及颜色。 

勾选<距离刻度环开关>可打开距离刻度环功能。 

单击刻度环数目、半径的文本框输入数值可改变这两项参数。 
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刻度环颜色可通过下拉菜单选择。 

 

5.3.2 本船显示 

 

自动复位用于设定屏幕重绘的阈值，更多细节，请见 3.2.2。 

 

该连线建立在激活航路点与本船符号之间，勾选<激活本船到激活航路点连线>，该功能被

打开。如下图所示。 
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矢量线设置用于设置本船与目标的矢量显示的总长度与单位长度。详情请见 3.3.4。 

本船图标用于选择本船符号的形状，详情请见 3.3.3。 

5.3.3 轨迹显示 

 

轨迹显示包含以下几组参数： 

 本船轨迹显示， 

 目标船轨迹显示， 

 历史轨迹显示。 

本船显示 

 

通过下拉菜单可设置轨迹显示的时间间隔，通过文本框可修改轨迹总长度。 

单击<清空>按钮可清除已有的本船轨迹。 

目标船显示 

 

通过下拉菜单可设置目标船的轨迹显示间隔。通过文本框输入设定轨迹总长度。 

单击<清空>按钮可清除已有的目标船轨迹。 
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历史轨迹 

 

单击<历史轨迹列表>按钮可打开历史轨迹列表，单击相应的轨迹名称可加载该轨迹。历史

列表保存最近 90 天的轨迹。 

 显示时间签 – 勾选此功能可显示轨迹上的时间签，通过下拉菜单可选择轨迹的时间签

间隔； 

 显示本船首条轨迹 – 勾选此功能可显示主 GPS 记录的轨迹； 

 显示本船第二条轨迹 – 勾选此功能可显示第二 GPS 记录的轨迹。 

单击<时间签>的下箭头打开时间签下拉列表，从列表中选择相应的时间签间隔，可改变轨

迹的时间签分布。 

单击<清空>按钮，可清除海图上已加载的历史轨迹。 

历史轨迹为蓝色，时间签为黑色；本船与目标的轨迹与时间签均为黑色。 

 

5.4 海图设置 

海图设置页面可设置如下海图显示相关的参数： 

 图层， 

 等深线设置， 

 临时显示。 
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5.4.1 图层 

 

图层组可控制海图信息的显示，分为以下三个参数： 

 显示分类 – 基本、标准、所有和自定义； 

 边界 – 选择边界的样式（简化、符号）； 

 符号 – 选择符号的样式（简化、纸质）。 

5.4.1.1 显示分类 

显示分类可切换不同类型的 SENC 物标的显示，有如下 4 种模式： 

 基本 –基本显示模式，通常的物标显示； 

 标准 – 标准显示模式，船员可修改； 

 所有 – 所有显示模式，包括 SENC 中不显示在标准模式中的物标和按需要选择显示的
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物标； 

 自定义 – 自定义显示模式，用户可自定义所需显示。 

显示分类可通过下拉列表切换。当前显示分类会在功能面板的模式窗口显示（见章节

1.5.2.2），供用户参考。 

ECDIS600 的基本模式、标准模式、所有模式符合 IEC 61174 标准的要求。 

显示分类的物标选项分为：ENC，扩展显示和特殊区域。 

各物标选项页中，勾选勾选框可显示该物标，再次单击勾选框可取消该物标的显示。 

ENC 

 基本模式 

基本模式的默认显示选项见下图。 

 

 标准模式 

标准模式的默认显示选项见下图的勾选情况。 
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单击控制面板的工具栏中的 按钮也可以进入标准模式。 

 

基本模式下，雷达叠加、ARPA 目标、AIS 目标的显示会被自

动关闭。 

 所有模式 

所有模式的默认显示选项见下图。 

 

 自定义模式 

自定义模式下，用户可自行选择各图层上想要显示的物标，且该配置在任务站重启后也会

被保留。 

扩展显示 

扩展显示标签页包含如下所示选项。用户可根据航行需要勾选相应选项。 

 

特殊区域 

特殊区域标签页包含存在特殊条件的区域选择框。 

用户可通过本页面下方的报警来选择由这些特殊区域安全检查引发报警时的优先级。 
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5.4.2 等深线设置 

 

用户可通过文本框输入设置 ENC 海图的等深线显示参数。 

 浅水区 – 设置浅水区的等深线； 

 深水区 – 设置深水区的等深线； 

 安全高度 – 船员定义的本船可安全通过的高度值； 

 安全水深 – 船员定义的安全深度，等于或低于此数值的水深会高亮显示； 

 安全等深线 – 船员设置的，船舶安全的深度范围。 

用户还可通过本组下方的单选按钮切换海图的颜色显示。 

两种颜色 四种颜色 
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在两种颜色模式中，深蓝色为浅水区，白色为深水区。以<安全等深线>为区分。 

在四种颜色模式中，深蓝色为浅水区，浅蓝色为浅水区与安全等深线间的区域，浅灰色为

安全等深线与深水区之间的区域，白色为深水区。 

 

5.4.3 临时显示 

 

 <物标显示日期范围> - 勾选此行，不在选定日期范围内的时效性物标将不被显示；不

勾选此行，ECDIS600 将根据当前系统时间显示时效性物标。 

使用<开始日期>和<结束日期>来选定日期范围。 

 <取消比例尺限制> - 勾选此行，ECDIS600 将显示在正常比例下的微小物标；不勾选此

行，ECDIS600 将按当前比例尺显示而不考虑最小比例尺。 

5.5 系统设置 

系统设置页面可分为以下 7 组系统参数： 

 工作模式， 

 屏幕截图， 



  HLD-ECDIS 600 操作手册 

 96 / 204  HLD3400CZ Rev1.2 

 语言， 

 系统兼容， 

 时区， 

 系统配置， 

 系统保护， 

 版本号。 

 

工作模式、屏幕截图、时区设置处于密码保护下，解锁详情见 5.5.7。 

5.5.1 工作模式 

 

用户可通过单选按钮切换当前海图软件的模式。 

5.5.2 屏幕截图 

 

用户可在本组设置发送给 VDR（Voyage Data Recorder，航行记录仪）的屏幕截图的时间间
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隔。 

输入相应数字（单位为秒）后，单击<应用>按钮即可。 

5.5.3 语言 

 

系统的语言可以通过下拉菜单切换。 

5.5.4 系统兼容 

 

本组的信息框显示 ECDIS600 符合的 IHO 和 IEC 标准。用户可通过页签来查看 ECDIS600 符

合的标准。 

5.5.5 时区 

 

用户可通过下拉菜单选择本地时区。 

勾选<使用本地时区>，本船窗口（1.5.1）会仅显示选定的本地时区且选择本地时区功能被

禁用。 

不勾选<使用本地时区>，用户可在本船窗口中单击<UTC>按钮切换显示本船 GPS 所在时区
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与本地时区。 

5.5.6 系统配置 

 

所有用户可修改的设置（不包括工作模式的切换）都可保存为系统配置，本组可保存、加

载用户配置及默认配置。 

保存配置 

单击<保存>按钮，在弹出的对话窗口中输入配置名。 

 

单击<确定>按钮确认保存，单击<取消>按钮取消操作。 

加载配置 

单击选定配置的<加载>按钮，在弹出的对话窗口单击<确认>按钮加载该配置，单击<取消>

按钮取消操作。 

 

单击<默认配置>按钮，在弹出的对话框中单击<确定>加载系统默认配置，单击<取消>按钮
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取消操作。 

 

系统默认配置的加载也可通过单击工具栏的 按钮实现。 

5.5.7 系统保护 

 

本组的 ECDIS 设置包括： 

 监控设置页面的限值设置、航线限值功能， 

 系统设置页面的工作模式、屏幕截图部分功能， 

 CCRS 页面的设置功能， 

 记录页面的时间选择功能。 

解锁 ECDIS 设置 

单击<解锁 ECDIS 设置>按钮，在弹出的密码输入对话框中输入正确密码。初始密码为

123456。 

 

Administrator
高亮
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单击<确定>按钮，电子海图设置锁定解除。解锁后，<解锁 ECDIS 设置>按钮变为<锁定

ECDIS 设置>按钮。 

锁定 ECDIS 设置 

单击<锁定 ECDIS 设置>按钮，ECDIS 设置将会被锁定。 

修改密码 

在<旧密码>文本框中输入旧密码，在<新密码>与<确认密码>文本框中输入新密码，单击<

确定>按钮确认修改。 

 
此组附加保护设置不建议用户修改。 

5.5.8 版本号 

 

本组显示 ECDIS600 的软件版本信息。  
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6 手动更新 

本章节介绍了使用手动更新与海员物标的方法。 

开启手动更新与海员物标的在海图上的显示，可通过切换显示分类到“全部模式”来实现。

显示分类位于设置窗口的海图设置页的图层组，详情请见 5.4.1。 

单击按钮栏的 按钮，可以打开物标窗口。 

 

物标窗口包含以下 3 个页面： 

 手动更新（Manual Update Session）， 

 查看手动更新（View Manual Updates）, 

 海员物标（Mariner Objects）。 

手动更新页面提供了以下功能： 

 添加物标（点物标、线物标、面物标）， 

 编辑物标（修改、删除）， 

 保存手动更新。 
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查看手动更新页面可查看各海图上的手动更新记录。 

海员物标页面提供以下功能： 

 添加物标（点物标、线物标、面物标）， 

 编辑物标（修改、删除）， 

 编辑海员数据（保存、加载、卸载与删除）。 

6.1 手动更新 

6.1.1 添加手动更新物标 

手动更新物标有以下 3 种类型： 

 点物标、 

 线物标、 

 面物标。 

3 种物标的添加过程相似，但因物标本身的类型，添加时的放置步骤不同：点物标只需在

海图上单击 1 次放置，线物标需至少单击 2 次以确定起点与终点，而面物标需要至少 3 次单

击。因此，放置物标时的弹出提示窗口也不同。 

手动更新物标的创建步骤如下： 

1) 单击<添加点物标>或<添加线物标>或<添加面物标>按钮来选择物标种类。 

2) 单击弹出提示框上的<确定>按钮，并根据提示内容在随后显示的海图显示区单击以确

认物标位置。 
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3) 在重新出现的物标窗口定义物标的各类参数，选定的位置坐标也会出现在页面右侧。 

 

在可用物标列表中单击对应的名称以选择物标的种类，可用物标列表中列出了该类物标可

添加的全部类型。 

在物标属性列表单击对应参数的名称，该参数的设置框将会在右侧打开。参数设置完毕

后，单击<设置值>按钮确认，单击<清除值>按钮可重新设置。 

4) 单击<创建物标>按钮，设定好的物标会出现在海图预定位置。 

物标参数有以下几种类型： 

 日期 

 

单击 图标，打开日期选择窗口。在选中的日期上单击左键即可。 

 

 文本 
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在文本框中输入相应文本即可。 

 数值 

 

 

在文本框中输入相应的浮点型数值或整数型数值。 

 列表 

 

单击箭头打开下拉菜单，从中选择所需值并单击轨迹球左键。 

 

单击从列表中选取所需的一个或多个值，再次单击以取消选择。 

 文件 

 

单击<文件>按钮可打开移动存储设备目录，选择所需文件。单击<确定>按钮可添加所选文
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件，单击<取消>按钮取消操作。 

 

 
深度文本框  只用于水深物标（点

物标）。 

部分物标，如顶部标志，可作为已有物标的从属物标添加。创建这样的物标时，需要在单

击<创建物标>按钮前勾选<创建新的物标作为从属>功能。 

6.1.2 修改手动更新物标 

单击<修改/删除物标>按钮，出现如下弹出窗口。 

 

单击<确定>按钮，并在海图上单击要修改的物标。物标窗口会再出现，在被选定的点附近

的手动更新物标（以“update manually”作名称结尾的物标）均出现在可用物标列表中。 
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在 Position 栏中，单击经纬度，在弹出的经纬度输入框中修改经纬度后，单击<确定>按钮

确认修改。物标的位置将发生变化。 

选中要被修改的物标。按 6.1.1 中的步骤修改其参数后，单击<修改物标>按钮，有如下弹

出窗口。 

 

单击<确定>按钮确认物标修改，单击<取消>取消操作。 

6.1.3 删除手动更新物标 

单击<修改/删除物标>按钮，出现如下弹出窗口。 
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单击<确定>按钮，并在海图上单击要删除的物标。物标窗口会再出现，在被选定的点附近

的手动更新物标（以“update manually”作名称结尾的物标）均出现在可用物标列表中。 

 

选中要被删除的物标，单击<删除物标>按钮，有如下弹出窗口。 

 

单击<确定>按钮确认物标删除，物标在海图显示区消失不再显示。 

单击<取消>取消操作 

ENC 海图物标也可通过上述步骤删除，但被删除的物标将会以橙色短线标示。 

 

6.1.4 保存手动更新 

ECDIS600 可阶段性保存手动更新的信息并为描述该会话。用户可在查看手动更新页面查看
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保存的信息。详情请见章节 6.2。 

单击<完成>按钮，弹出如下窗口： 

 

在会话描述文本框中输入名称并单击<确定>保存。 

手动更新信息将自动以日期与时间为名保存。 

单击<取消>取消保存操作。 

6.2 查看手动更新 

 

单击页面左上角的 打开保存的手动更新列表。单击列表中的名

称可打开相应时间的手动更新。 

单击海图名称右侧的 图标可展开该海图上全部的手动更新信息。 

单击要查看的手动更新名称，其详细信息会显示在页面右侧。 
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选择海图，单击<移除更新>按钮，该图上的手动更新将会被从海图显示区移除。当用户下

次再打开该海图，被移除的更新会以原图形加上斜线的方式出现在原位。 

 

单击<打印>按钮，可打印被选海图的上的手动更新信息。 

6.3 海员物标 

 

6.3.1 添加海员物标 

可添加的海员物标有以下 3 种： 

 点物标， 

 线物标， 

 面物标。 
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3 种物标的添加过程相似，但因物标本身的类型，添加时的放置步骤不同：点物标只需在

海图上单击 1 次放置，线物标需至少单击 2 次以确定起点与终点，而面物标需要至少 3 次单

击。因此，放置物标时的弹出提示窗口也不同。 

海员物标的创建步骤如下： 

1) 单击<添加点物标>或<添加线物标>或<添加面物标>按钮来选择物标种类。 

2) 单击弹出提示框上的<确定>按钮，并根据提示内容在随后显示的海图显示区单击以确

认物标位置。 

 

3) 在重新出现的物标窗口定义物标的各类参数，光标在海图上选定的坐标也会出现在页

面右侧。 

 

在可用物标列表中单击对应的名称以选择物标的种类，可用物标列表中列出了该类物标可

添加的全部类型。 
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在物标属性列表单击对应参数的名称，该参数的设置框将会在右侧打开。参数设置完毕

后，单击<设置值>按钮确认，单击<清附值>按钮可重新设置。 

4) 单击<创建物标>按钮，设定好的物标会出现在海图预定位置。 

物标参数有以下几种类型： 

 日期 

 

单击 图标，打开日期选择窗口。 

 

在选中的日期上单击左键即可。 

 文本 

 

在文本框中输入相应文本即可。 

 数值 

 

在文本框中输入相应的整数型数值。 
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 列表 

 

单击箭头打开下拉菜单，从中选择所需值并单击轨迹球左键。 

 

单击从列表中选取所需的一个或多个值，再次单击以取消选择。 

 文件 

 

单击<文件>按钮可打开移动存储设备目录，选择所需文件。 

 

单击<确定>按钮可添加所选文件，单击<取消>按钮取消操作。 

 
深度文本框  只用于水深物标（点

物标）。 
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部分物标，如顶部标志，可作为已有物标的从属物标添加。创建这样的物标时，需要在单

击<创建物标>按钮前勾选<创建新的物标作为从属>功能。 

6.3.2 修改海员物标 

单击<修改/删除物标>按钮，出现如下弹出窗口。 

 

单击<确定>按钮，并在海图上单击要修改的物标。物标窗口会再出现，在被选定的点附近

的海员物标将出现在可用物标列表中。 

 

在 Position 栏中，单击经纬度，在弹出的经纬度输入框中修改经纬度后，单击<确定>按钮

确认修改。物标的位置将发生变化。 

选中要被修改的物标。按 6.3.1 中的步骤修改其参数后，单击<修改物标>按钮，有如下弹

出窗口。 
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单击<确定>按钮确认物标修改，单击<取消>取消操作。 

6.3.3 删除海员物标 

单击<修改/删除物标>按钮，出现如下弹出窗口。 

 

单击<确定>按钮，并在海图上单击要删除的物标。物标窗口会再出现，在被选定的点附近

的海员物标均出现在可用物标列表中。 

 

选中要被删除的物标，单击<删除物标>按钮，有如下弹出窗口。 
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单击<确定>按钮确认物标删除，物标在海图显示区消失不再显示。单击<取消>取消操作 

6.3.4 保存与加载海员数据 

单击<保存海员数据>按钮，可保存在当前海图上的海员物标。 

单击<卸载海员数据>按钮，可卸载在当前海图上显示的海员物标。 

单击<加载/删除海员数据>按钮，弹出如下窗口。 

 

选中要操作的海员数据，单击<加载>按钮可加载该数据，单击<删除>按钮，该数据会被删

除。 
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7 海图管理 

单击按钮栏的 按钮，打开海图管理窗口。 

 

海图管理窗口可对海图进行安装、删除等管理。操作按钮均位于窗口左侧，信息显示在窗

口右侧，默认为海图列表。 

海图列表显示各海图信息，包括名称、类型、版本、发布日期、更新日期、源、状态和许

可状态等信息。 

信息栏位于窗口右侧底部，显示版本信息及 MMSI 号，安装海图时，还会显示海图相关提

示，更多细节，请见 11.2 的 39-54。 

单击左侧底部的<关闭>按钮，可关闭海图管理窗口。 

 

若有航线处于激活状态，或海图狗松动、被移除，海图管理

窗口无法打开。 

7.1 许可与证书 

海图管理中的证书是由 IHO 提供的，用户安装许可与海图的前提条件。许可是安装与更新

海图的前提条件。不建议使用过期的海图进行航线检查，无法保证航行安全。 
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7.1.1 安装许可 

安装许可的步骤如下： 

1) 单击<安装许可>按钮。 

2) 在弹出的系统窗口中选择适当路径，并单击选择许可文件（*.txt）。 

 

3) 单击系统窗口上的<Open>按钮安装许可文件。 

4) 安装完成后会有弹出窗口给出许可安装状态。 

 

5) 单击<OK>按钮确认此窗口。 

7.1.2 删除许可 

在海图管理窗口右侧的列表中选择一个海图。如下图所示： 
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单击<删除许可>按钮。 

在弹出的如下窗口中单击<Yes>按钮确认删除操作，单击<No>按钮可取消操作。 

 

已选海图的许可被删除。 

被删除许可的海图依然在列表中，但将不可用。 

7.1.3 显示用户许可 

 

单击<显示用户证书>按钮，用户证书信息会在窗口右侧显示。 

单击 图标可复制证书信息。 

7.1.4 显示证书 

单击<显示证书>按钮可打开证书页面。 

证书名称、失效日期、生产机构和公共密钥将会显示在窗口右侧。 
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证书页面有以下 4 个按钮： 

 <新添加>按钮 – 单击添加新的证书。 

 <删除>按钮 – 单击删除当前证书。 

 <Refresh>按钮 – 单击刷新证书。 

 <后退>按钮 – 单击返回海图管理窗口。 

添加新证书 

 单击<新添加>按钮。 

 在打开的系统窗口，选择路径并单击证书文件（*.CRT）。 
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 单击窗口上的<Open>按钮添加证书。 

删除当前证书 

 单击<删除>按钮，弹出如下窗口。 

 

 单击<Yes>按钮确认删除，单击<No>按钮取消操作。 

刷新证书 

单击<Refresh>按钮，证书被刷新。 

7.2 海图 

7.2.1 查找海图 

海图管理窗口提供 4 种方式查找海图： 

 来源查找， 

 种类查找， 

 状态查找， 

 名称查找。 

来源查找 

用户可通过 

 海图列表页面上方的页签可按来源分类显示海图， 

 



HLD-ECDIS 600 操作手册    

HLD3400CZ Rev1.2   121 / 204 

 页面左上角的下拉菜单框进行选择。 

 

当同一区域有不同供应商提供的多张海图时，系统会在 STANDING FOLIO 页面下列出最好

的海图。 

种类查找 

单击 ，可展开海图的用途下拉菜单： 

 

 所有， 

 概要图， 

 一般图， 

 沿海图， 

 近岸图， 

 港口图， 

 锚泊图， 

 未比例化， 
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 背景缩略图， 

 背景概图。 

单击所需用途，海图列表会列出所选用途的所有海图。 

状态查找 

 

海图的 3 种状态为：所有，警告和可用。 

单击状态名称，可使海图按所选分类显示。 

名称查找 

 

在文本框中输入海图名称，单击 图标可查找该海图。 

7.2.2 安装海图集 

1) 单击<安装海图>按钮。 

2) 在打开的系统窗口中单击要安装的海图文件夹，单击<Select Folder>按钮。 
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3) 在新弹出的窗口中选择来源的名字，单击<OK>按钮开始安装海图集。 

 

4) 安装完毕后将弹出窗口给出安装的状态信息。单击<OK>按钮确认。 

 

7.2.3 安装单张海图 

安装单张海图与安装海图集步骤相同。 

1) 单击<安装单个海图>按钮。 

2) 在打开的系统窗口中选择相应路径，选定需安装的海图文件（*.0???），单击窗口上

的<Open>按钮。 
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3) 新弹出的对话框将给出被选海图的信息，单击<Yes>确认安装，单击<No>取消安装。 

 

4) 安装完成后，系统将给出如下对话框列出本次安装信息。单击<OK>确认。 

 

7.2.4 删除海图 

 在海图列表中选中需删除的海图。 

 

 单击<删除海图>按钮。 

 在弹出的如下窗口中，单击<Yes>确认删除，单击<No>取消操作。 

 

7.3 检索更新 

单击<检索更新>按钮可找开更新页面。更新页面用于查看海图查看海图的更新信息，使用

更新页面右上角的更新时间下拉菜单，选择要查看的时间。 
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更新有文字与报告 2 种方式。 

7.3.1 文字形式 

 

被选时间下的有更新的海图名称会出现在页面左侧，同时该海图的来源及更新时间显示在

右侧更新信息上方。 

 

单击选中要查看的海图名称， 图标会出现在名称左侧，该更新包含的 ID、名称、活动、

状态等细节会出现在页面右侧。 

 

单击<Hide All>按钮，可收起全部更新。 



  HLD-ECDIS 600 操作手册 

 126 / 204  HLD3400CZ Rev1.2 

单击<后退>按钮，可返回海图管理窗口。 

7.3.2 报告形式 

 

单击相应更新页面下的<打开 XML 报告>，可打开该更新的 XML 报告。 

 

单击<后退>按钮，可返回海图管理窗口。 

7.4 测试模式 

测试模式用于测试 S64 测试图集。 
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进入测试模式，海图管理窗口的 按钮变为 。 

 

测试模式下，原 28 位码失效，即正常模式下安装的许可失效，此时可进行 S64 测试图集

的安装与测试。 

 

进入测试模式时，在测试模式下安装的海图仅在测试模式下

可见与操作，正常模式下安装的海图仅在正常模式下可见与操

作。建议用户正常航行时，勿打开测试模式。 

测试模式下的操作与正常模式下相同。 

7.5 报告或打印 

本功能用于查看海图的更新。有以下 2 种方式可选： 

 阶段性报告， 

 本船报告。 

阶段性报告 

单击<检索更新>按钮，打开检索更新页面。用更新时间下拉菜单选择要查看的更新。 

单击<打开 XML 报告>可打开该时间段的更新报告。详情请见 7.3.2。 

本船报告 
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退出检索更新窗口，单击<报告或打印>按钮打开本船报告。 

 

单击<后退>按钮，可返回海图管理窗口。  
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8 计划模式 

本章节介绍了计划模式的功能与操作步骤，计划模式主要功能为航线新建与航行计划。本

章操作都在计划模式中进行。 

8.1 海图信息 

 

海图信息中的信息显示的是当前屏幕中心点下的大比例尺的图的信息。例如，当前海图中

心点下的区域同时存在一张一般图，一张沿海图，一张近岸图，一张港口图时，当前显示比例

尺大到足以显示这四张图的时候，海图信息显示的是港口这张图的信息。 

本功能展示的海图详细信息有： 

 深度/高度， 

 显示比例， 

 数据质量， 

 深度基准， 

 垂直基准， 

 水平基准， 



  HLD-ECDIS 600 操作手册 

 130 / 204  HLD3400CZ Rev1.2 

 安全深度， 

 设定安全等深线， 

 显示安全等深线， 

 磁差， 

 更新日期， 

 版本号， 

 版本日期， 

 投影， 

 图号， 

 显示库。 

8.2 航线新建 

8.2.1 新建航线 

用户可参考以下 2 种方式新建航线，但每条航线的航路点最多不超过 120 个。每台 HLD-

ECDIS 600 最多可存储 1000 条航线，组成 INS 系统后，每个 INS 系统最多可存储 1000 条航线。 

8.2.1.1 工具栏新建 

单击工具栏的 按钮，光标将变为标准航线新建光标 。 

在海图显示区移动光标至航线的起点位置，单击轨迹球左键。带有名称（默认为 WP001）

的航路点图标将会出现在海图上。 

继续移动光标，在适当位置单击左键可继续放置航路点，默认名称为 WP002。 

航路点间连线将出现在光标与起点间，光标与上一航路点间的距离与相对方位、光标的经

纬度将以小窗的形式悬浮在光标上方。 



HLD-ECDIS 600 操作手册    

HLD3400CZ Rev1.2   131 / 204 

 

持续移动光标并添加航路点。在绘制航线的过程中，XTD 线默认开启，若需关闭 XTD 线，

请查看章节 8.5.2。 

若想在海图显示区外放置航路点，海图会自动向光标方向滚动，详见 3.4.2.2。 

单击轨迹球右键可结束新建航线，光标会变回无任务光标，如下对话框将弹出。 

 

航线必须有名称才能保存，用户可自定义航线名称或使用默认名称保存航线。 

航线的起点与终点为可选输入，也可在完成航线新建后，在航线计划窗口的航线计划页面

的常规设置中修改或输入，强烈建议用户输入以便管理。更多细节，请见 8.4.2.4。 

 <确定> – 保存新建航线并退出航线新建； 

 <继续> – 退出航线保存对话框并继续绘制航线； 

 <退出> – 不保存航线并退出航线新建。 

当用户选择<退出>按钮，将会有如下对话框弹出。 
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单击<确定>按钮可不保存新建航线并退出航线新建，单击<取消>按钮返回航线保存对话

框。 

8.2.1.2 航线管理窗口创建 

单击按钮栏的 打开航线计划窗口，单击窗口左下角的<航线创建>按钮。 

 

在下方的<航线创建>组中，输入新航线第一个航路点的经纬度（直接在相应文本框中输入

数值）、航段的速度、半径、右偏及左偏，单击<创建航路点>按钮，新航路点将出现在上方的

航路点信息窗口中。单击<清空>按钮，可重置航路点经纬度数据。 

依次创建后续航路点。用户也可在创建完成后参考 8.4 编辑航路点。 

在航线名称文本框中输入航线名称，单击<创建航线>按钮新建航线。 

单击<清除航路点>按钮，弹出如下对话框。 
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单击<确定>按钮，清除全部已创建航路点。 

单击<取消>按钮，取消清除航路点，返回新建航线。 

新建的航线如下图所示。 

 

8.2.2 新建反向航线 

单击按钮栏的 打开航线计划窗口。 

从航线列表中选择所需航线。 

单击<航线反向>按钮，可将原航线反向。反向航线与原航线的航路点位置相同但航路点顺

序完全相反。 

反向航线与原航线同名，用户可参考 8.4.2.4 修改航线名、起点与终点。 

8.2.3 新建备用航线 

单击按钮栏的 打开航线计划窗口。 

从航线列表中选择所需航线。 

单击<备用航线>按钮，可创建原航线的备用航线。备用航线与原航线完全相同，会以“原

航线名称_b”为默认命名。如下图所示。 
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参见章节 8.4 可修改备用航线的航路点位置。输入航线名称、起点和终点，请见章节

8.4.2.4。 

每条航线只能有一条备用航线。 

 

备用航线用于仅有部分航路点不同的两条航线之间，比如要

从两边绕过同一个岛时，没有必要创建一条全新的航线。 

8.3 航线检查 

单击按钮栏的 打开航线计划窗口。单击<航线检查>切换到航线检查页面。 

从航线列表中选择可能有航行安全隐患的航线。单击<检查>按钮开始检查航线。 

侦测到的危险信息及相关的航路点信息等检查结果会以不同的颜色标识显示在检查文本框

中。 

 红色 – 警报， 

 黄色 – 警示， 

 绿色 – 安全。 

单击<停止>按钮，可中断正在进行的航线安全性检查，如无必要不建议这样做。 

单击<清除>按钮，上一次航线检查的结果将被清除。 
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如果航线检查中出现警报（尤其是转向半径或航段长度引起的警报），则该航线不能被激

活，除非警报是由航线相关的海图参数（如安全等深线）引发的。 

为保证航行安全，用户须根据提示排除航线的安全隐患。 

单击检查结果中的警报、警示，相应的航路点会自动居中显示在海图区。 

在航线检查中常用到的安全等深线与安全深度，显示在页面的右下角。这两个参数可在设

置窗口的海图页面设置，更多细节，请见 5.4.2。 

航线上的危险物标将会在海图上高亮显示。 
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8.4 航线编辑 

8.4.1 轨迹球编辑航线 

移动光标至航线上，光标将变为标准航线编辑光标 。 

8.4.1.1 移动航路点 

 光标定位至要移动的航路点上并单击，被选中航路点以绿色高亮显示。保持按下左键

并移动光标，该航路点当前的经纬度将显示在一个悬浮窗口中。 

 

 移动光标至需要的位置，航路点也随之移动至相应位置，航线随之发生变化。 

 释放左键，航路点将定位在新的位置。 

8.4.1.2 插入航路点 

 定位光标至要插入航路点的航段上。 
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 单击右键，如下菜单将弹出。 

 

 单击<插入航路点>按钮。新的航路点将被插入，航路点名称依序排列，相应的航线也

会随之发生变化。修改后航线会自动以原名保存。用户可修改航线名称、起点和终点

以区分，详情请见 8.4.2.4。 

 

8.4.1.3 删除航路点 

 定位光标至要插入航路点的航段上。 

 

 在要删除的航路点单击右键，如下窗口将会弹出。 

 

 单击<删除航路点>按钮。被选航路点将会删除。修改后航线会自动以原名保存。用户

可修改航线名称、起点和终点以区分，详情请见 8.4.2.4。 
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在航线上单击右键弹出的菜单的其他按钮功能如下： 

 

 <航线激活>按钮 – 单击可激活航线，若该航线未进行航线检查，单击此按钮会先跳转

到航线检查页面； 

 

用户只能在计划模式中插入、编辑、删除航路点，并只能在

监控模式中激活航路点。 

 <锁定>按钮 – 单击可改变航线的锁定/解锁状态，同时该按钮会从“锁定”变为”解锁”，

反之亦然； 

 <航线检查>按钮 – 单击可打开航线计划窗口的航线检查页面； 

 <关闭显示>按钮 – 单击可关闭本航线在海图上的显示； 

 <航线计划>按钮 – 单击可打开航线计划窗口的航线计划页面。 

8.4.2 航线计划窗口编辑 

单击按钮栏的 打开航线计划窗口。单击<航线计划>按钮切换至航线计划页面。 

航线计划页面包含以下 3 个组： 

 航路点信息， 

 显示与打印， 
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 常规设置。 

 

航路点信息按以下分类逐列显示： 

 编号 – 航路点的序号； 

 名称 – 航路点名称； 

 位置 – 航路点的经纬度； 

 距离 – 距上一个航路点的距离，单位是 NM； 

 方位 – 距离上一个航路点方位，单位是°； 

 行驶距离 – 距起始航路点的总距离，单位是 NM； 

 速度 – 本航段的行驶速度； 

 航段 – 上一航路点到当前航路点的航段分类（RL 或 GC），所有航段的计算符合

WGS-84 参考坐标系； 

 转向半径 – 转向率； 

 偏航报警值 – 本航段的偏航报警阈值； 

 Notes – 备注。 
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显示与打印组可调整航线的显示，详见章节 8.5.2。 

 

常规设置组用于输入和编辑航线的起点与终点，详见章节 8.4.2.4。 

 

8.4.2.1 改变已有航路点的属性 

从航线列表里选择一条航线，航路点信息将会在航线计划右侧显示。 

改变航路点名称 

在航路点名称栏双击左键，如下窗口将弹出。 

 

输入新的航路点名称并单击<确定>按钮确认，单击<取消>按钮可取消操作。 

 

当修改窗口被弹出，光标被锁定在此窗口范围内，确认或取

消窗口后，光标将自由。 

修改航路点的坐标 

在航路点位置栏双击左键，如下窗口将弹出。 
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输入新的坐标并单击<确定>按钮可确认修改，单击<取消>按钮取消操作。 

 

当修改窗口被弹出，光标被锁定在此窗口范围内，确认或取

消窗口后，光标将自由。 

修改速度 

在航路点速度栏双击左键，如下窗口将弹出。 

 

输入新的速度，单击<确定>按钮可确认修改，单击<取消>按钮取消操作。 

 

当修改窗口被弹出，光标被锁定在此窗口范围内，确认或取

消窗口后，光标将自由。 

修改航段模式 

在航路点航段栏双击左键，如下窗口将弹出。 

 

单击小圆点切换航段模式，单击<确定>按钮可确认修改，单击<取消>按钮取消操作。 

 

当修改窗口被弹出，光标被锁定在此窗口范围内，确认或取

消窗口后，光标将自由。 

修改航道限值 

在航路点航道限值栏双击左键，如下窗口将弹出。 

 

输入新的航道限值，单击<确定>按钮可确认修改，单击<取消>按钮取消操作。 
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当修改窗口被弹出，光标被锁定在此窗口范围内，确认或取

消窗口后，光标将自由。 

修改转向半径 

在航路点航道限值栏双击左键，如下窗口将弹出。 

 

输入新的转向半径，单击<确定>按钮可确认修改，单击<取消>按钮取消操作。 

 

当修改窗口被弹出，光标被锁定在此窗口范围内，确认或取

消窗口后，光标将自由。 

修改 Notes 

在 Notes 栏双击，如下窗口将弹出。 

 

在弹出窗口中输入新的文本，单击<确定>按钮可确认修改，单击<取消>按钮取消操作。 

 

当修改窗口被弹出，光标被锁定在此窗口范围内，确认或取

消窗口后，光标将自由。 

在速度、航段、转向率或航道限值栏上单击右键，如下窗口将弹出。 

 

 <插入上一条> – 在当前航路点前插入新的航路点； 
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 <插入下一条> – 在当前航路点后插入新的航路点； 

 <下方全部应用> – 将本行的修改应用于本行以下的全部行； 

 <上方全部应用> – 将本行的修改应用于本行以下的全部行 

 <删除> – 删除当前航路点。 

单击<下方全部应用>或<上方全部应用>，在速度、航段、转向率或航道限值所做的修改，

将会快速应用到下方全部行或上方全部行。 

8.4.2.2 设置新的航路点 

在航路点信息的序号、航路点名称、行驶距离、坐标处单击右键，如下窗口将被弹出。 

 

该窗口中有以下 3 个操作： 

 <插入上一条> – 在当前航路点前插入新的航路点； 

 <插入下一条> – 在当前航路点后插入新的航路点； 

 <删除> – 删除当前航路点。 

选择<插入上一条>或<插入下一条>按钮，新的航路点将会被插入。 

新航路点的各项信息的编辑，请参见章节 8.4.2.1。 

8.4.2.3 删除航路点 

在航路点信息的航路点名称处单击右键，如下窗口将被弹出。 

 

单击<删除>行，该航路点将会被删除。 
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8.4.2.4 修改航线的常规信息 

名称 

定位光标至并双击航线列表里的航线名称处。如下窗口将弹出。 

 

输入新的航线名称，并单击<确定>按钮以确认。 

起点与终点 

定位光标至并双击常规设置组的起点或终点栏。如下窗口将弹出。 

 

输入新的起点或终点，单击<确定>按钮以确认。 

8.4.3 航路点编辑 

定位光标至一个航路点，单击右键，如下菜单将被弹出。 

 

单击<航路点属性>，打开航路点属性窗口。 
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本窗口中除方位、距离以外的参数都可编辑。在要修改的属性栏上双击，在弹出窗口中输

入新的参数，单击弹出窗口的<确定>按钮返回本窗口。  

单击航路点属性菜单中的<确认>按钮确认航路点属性的修改，被选中的航路点位置将发生

改变，航线也会随之更改。 

8.5 航线锁定与显示 

8.5.1 锁定与解锁航线 

锁定的航线不可以被编辑，无法从航线列表或任务站中卸载，不可在计划模式中创建相应

的反向航线、备用航线和航行计划，但可在监控模式中激活，。 

锁定/解锁航线的方法有如下 4 种： 

 单击航线列表里航线名称附近的 / 图标。 

 在选中航线后单击航线列表里的 / 按钮。 

 选中航线后，单击航线管理页面的<锁定>按钮。 

 单击航线右键菜单中的<锁定>/<解锁>按钮。 

8.5.2 显示航线 

所有航线列表中的航线都显示在海图显示区上，反之亦然。 

航线列表最多可显示 10 条航线。 

从航线管理页面加载航线到航线列表，该航线即可显示在海图上。 

显示与打印组用于航线的显示模式。 
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以下可选功能用于航线的显示： 

 显示航路点信息 – 在海图上显示航路点名称； 

 显示转向半径 – 显示转向半径； 

 显示 XTD 线 – 显示偏航报警线； 

 显示距下一点的方位/速度 – 在航段上显示距离下一航路点的距离与方位。 

 
航路点信息与 XTD 线默认显示。 

若有必要，以上全部功能可都关闭。 

单击<航线居中>按钮，海图将以适当比例居中显示被选中航线。 

单击<打印>按钮，被选中航线的航路点信息将被打印。 

8.5.3 关闭显示航线 

有 2 种方式关闭显示航线： 

 单击航线列表中航线名称旁边的 图标。 

 在海图上右键单击已有航线，在航线右键菜单中选择<关闭显示>按钮单击。 

8.6 航行计划 

单击按钮栏的 打开航线计划窗口。单击<航线计划>按钮切换至航线计划页面。 

航行计划功能根据给定的计划速度，计算出到达选定航线的每个航路点的预计到达时间。 

新航线默认采用航线创建的实际时间作为 WP001 的预计出发时间。 

对新加入航线的每一个新航路点来说，到该点的到达时间是通过计划速度计算出来的。默

认的计划速度可以在设置窗口的监控页面进行设置（请参见 5.2.4）。 
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8.6.1 航行计划的定义 

新建航线完成后，该航线的默认的相应航行计划就已生成。 

 

航行计划页面的有效信息如下： 

 预计到达时间 – 预计到达当前航路点的时间； 

 预计出发时间 – 当前航路点的预计出发时间； 

 航线剩余时间 – 从上一航路点到当前航路点的时间； 

 总时间 – 从第一航路点到当前航路点的的总时间； 

 速度 – 从上一航路点到当前航路点的计划速度。 

对于第一个航路点来说，预计到达时间、航线剩余时间、总时间均不可用。预计出发时间

默认使用本航线被创建的实际时间。 

第二个航路点的预计到达时间是通过第一个航路点的预计出发时间，两者之间的距离及计

划速度计算得出的。预计出发时间默认等于预计到达时间，但用户可对其进行修改。航线剩余

时间是根据计划速度得出的从第一航路点到第二航路点的用时。总时间则是从第一航路点到第

二航路点的用时。 
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其他航路点以此类推。 

用户可以设置每个航路点的预计出发时间和计划速度以检查相应的预计到达时间。 

8.6.2 创建航行计划 

 

航线创建好以后，系统生成的相应航行计划除第一航路点以外，同一航路点的预计出发时

间默认为预计到达时间。默认的航行计划，在假定每个航路点都不会有延误或停留的情况下，

是基于第一航路点的预计出发时间、距离及计划速度而产生的。 

航线未被锁定时，用户单击<创建>按钮，可基于第一航路点的预计出发时间、距离及用户

设置的计划速度创建一份可行的航行计划。 

8.6.3 编辑航行计划 

预计到达时间 

双击预计到达时间栏，如下窗口会弹出。 

 

输入新的预计到达时间，并单击<确定>按钮确认修改，单击<取消>按钮取消操作。 
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当修改窗口被弹出，光标被锁定在此窗口范围内，确认或取

消窗口后，光标将自由。 

预计出发时间 

双击预计出发时间栏，如下窗口会弹出。 

 

输入新的预计出发时间，并单击<确定>按钮确认修改，单击<取消>按钮取消操作。 

某一航路点的预计出发时间被修改时，其后所有航路点的预计出发时间和预计到达时间都

会相应改变。 

 

当修改窗口被弹出，光标被锁定在此窗口范围内，确认或取

消窗口后，光标将自由。 

速度 

双击速度栏，速度修改窗口会弹出。 

 

输入新的速度值，并单击<确定>按钮确认修改，单击<取消>按钮取消操作。 

 

当修改窗口被弹出，光标被锁定在此窗口范围内，确认或取

消窗口后，光标将自由。 

8.6.4 检查航行计划 

单击<检查>按钮来检查航行计划。 

系统会根据航行计划中的计划速度来检查每个航路点的预计到达时间是否正确。当船舶以

计划速度航行而无法在预计到达时间到达目的航路点，该航路点名称会以红色高亮显示，相应
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信息会显示在下方的文本框中。 

 

8.6.5 打印航行计划 

单击<打印>按钮，可以 PDF 格式打印所选的航行计划保存到本地文件夹，或将该航行计划

打印到可移动存储设备中。  
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9 监控模式 

本章节介绍了监控模式的操作，主要介绍航线的激活与航行监控。本章的操作都在监控模

式下进行。 

9.1 导入与导出航线 

导入与导出航线均需要插入移动存储设备进行。 

单击按钮栏的 打开航线计划窗口。 

单击<航线管理>按钮切换至航线管理页面。 

 

9.1.1 导入航线 

单击页面下方的<本地导入>页签切换为航线导入页面。 

 

单击<路径选择>按钮来打开移动存储设置。 
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单击移动存储设备名称的 按钮展开存储设备内容，并单击选择所需航线文件（*.rt）。 

单击窗口上的<确定>按钮此航线的名称、起点、终点、航路点数、总航程等相关信息将显

示在导入页面，用户确定后可单击<导入>按钮来导入此航线。单击<取消>中止导入航线操作。 

航线导入一次只能导入一条。 

 

当此窗口被弹出，光标被限制在此窗口范围内，确认或取消

窗口后，光标将自由。 

若无移动存储设备连接，会有如下窗口弹出提示用户。 

 

单击<确定>可关闭此窗口。 

 

当此窗口被弹出，光标被限制在此窗口范围内，确认或取消

窗口后，光标将自由。 

9.1.2 导出航线 

 选中一个或多个航线。 
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 单击<导出到 USB>页签切换页面下方的显示为航线导出页面 

 

 单击<导出>按钮可将选中的航线导出到移动存储设备中。导出完成后将弹出如下窗

口。 

 

 单击<确定>按钮确认消息。 

航线导出没有数量限制。 

 

当本窗口被弹出，光标被限制在此窗口范围内，确认窗口

后，光标将自由。 

若无移动存储设备连接，会有如下窗口弹出提示用户。 

 

单击<确定>可关闭此窗口。 
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当此窗口被弹出，光标被限制在此窗口范围内，确认或取消

窗口后，光标将自由。 

9.2 搜索航线 

单击按钮栏的 打开航线计划窗口。单击<航线管理>按钮切换至航线管理页面。 

航线搜索框位于页面左上角。 

 

在文本框中输入航线的关键词，单击<搜索>按钮，开始搜索的名称、起点与终点中包含关

键词的航线。单击<取消>按钮可清空输入。 

9.3 加载与卸载航线 

单击按钮栏的 打开航线计划窗口。单击<航线管理>按钮切换至航线管理页面。 

航线管理页面列出了当前任务站的全部航线。 

9.3.1 加载航线 

在航线管理页面勾选所需航线。 

 

单击<加载>按钮，被选中的航线将被加载到航线列表中并自动显示在海图上，本页面中该

航线背景色变为绿色。 

 

9.3.2 卸载航线 

在航线管理页面勾选所需航线。单击<卸载>按钮，该航线将从当前任务站删除。 
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9.4 激活航线 

 

在航线激活前，必须在航线检查页面进行航线安全性检查！ 

如果用户在激活航线前未对其进行检查，系统将在激活前自动进行检查。 

按 8.2 所述步骤新建航线或按 9.3 的步骤加载航线后，并参见 8.3 所述对其进行航线检查，

确定无转弯半径或航段长度引起的警告后，用户可使用以下 3 种方式来激活航线： 

1) 单击航线计划窗口的<航线激活>按钮可激活本航线。 

2) 在海图上该航线任何航段单击右键，有航段右键菜单如下。单击菜单上的<航线激活>

按钮。 

 

3) 在海图上该航线任意航路点上单击右键，有航路点右键菜单如下。在菜单上单击<激活

航路点>按钮。 

 

在随后出现的激活航路点选择窗口中选择要激活的航路点。激活航路点即本船航行前方要

到达的航路点。 

 

单击<确定>按钮可激活该航线。 
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单击<取消>取消操作。 

海图上激活的航线将变为红色以示区分，激活航路点以双圈表示以示区分。 

 

在航线列表中的航线将被锁定并变为绿色以示区分。 

 

再次单击航线列表中的<航线激活>按钮，即可对已激活航线取消激活。 

被激活的航线会被自动锁定。 

9.5 航行监控 

激活航线后，ECDIS600 将会全程监控该航线。当本船经过激活航线的最后一个航路点，报

警窗口会有如下警告。 

 

本章节的以下功能可协助用户在监控航行过程中获取相关信息。 

9.5.1 航线信息 

本功能位于多功能窗口，单击打开窗口的功能下拉菜单，选择<航线信息>即可切换到本功

能。 
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本功能提供激活航线的航线数据及状态。使用页面上方的页签可以在航线数据页面和激活

航线状态页面间切换。 

航线数据 

 

本页显示各相关航路点数据。 

 

本组显示本船距激活航路点时的各项参数与航线名称。 

 航迹偏差 – 实际航迹偏差，PORT 指本船在航线左侧，STBD 指本船偏在航线右侧； 

 方位 – 是指本船与激活航路点的相对方位； 

 距离 – 本船与激活航路点的距离； 

 剩余时间 – 到达激活航路点所需的时间 

 到达时间 – 预计到达激活航路点的时间。 
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本组显示了本船与激活航路点的下一航路点间的方位与距离。若无下一航路点，此处显示

为 N/A。 

 

本组显示了距用户所选的航路点的预计到达时间与剩余距离。 

激活航线状态 

本页用图例显示了本船偏离激活航线的状态，并给出以下 3 个数据： 

 左上角 – 艏向； 

 右上角 – 与激活航路点的方位； 

 左下角 – 航迹偏差。 

 

9.5.2 其他传感器信息 

打开功能面板的多功能窗口的下拉菜单，选择其他传感器选项。 

本功能显示了以下传感器的数据及来源： 

 真风速风向， 
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 相对风速风向， 

 深度（龙骨下、水面下、探头下）， 

 转向率。 

 

9.5.3 锚位监测 

打开功能面板的多功能窗口的下拉菜单，选择锚位监测选项。 

 

本功能用于开启锚位检测功能，并设置相关参数。 
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本组显示了显示当前锚位所在经纬度。 

 

此组用于设置锚位距离 CCRP 点的位置。单击文本框输入数值，单击<->按钮切换数值的正

负。 

 

单击此按钮并滑动轨迹球，可调整锚位监测的范围。 

单击<激活>按钮开启锚位监测功能。 

最开始锚位图标为 ，锚位监测范围也为绿色。 

当本船部分轮廓移动出锚位监测圈，锚位警告将会产生，此时锚位图标与锚位监测圈都将

变为红色。 

 

 

若锚位监测警告未在 2 分钟内确认而本船依然在锚位监测圈外，锚位警告将升级为警报。

升级阈值（2 分钟）用户不可更改。 

若本船重新回到检测圈或锚位检测功能被关闭，锚位检测报警将自动变为已纠正状态。详
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情请参见章节 11。 

9.5.4 MOB 模式 

若在航行过程中发生人员落水事件，单击工具栏的 按钮，橙色的带有时间戳的 MOB

图标将会出现在海图上。 

 

右键单击该图标，MOB 右键菜单出现。 

 

且被选中的图标变为蓝色。 

 

单击<激活 MOB>按钮可激活 MOB 事件，MOB 图标变为红色。 

 

激活的 MOB 会记录在日志中。 

MOB 右键菜单中其余按钮的功能介绍如下： 

 <取消激活> - 单击此按钮可取消已激活的 MOB， 

 <删除> - 单击此按钮可删除未激活 MOB 图标， 
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 <属性> -单击此按钮可打开 MOB 属性菜单。 

双击 MOB 属性菜单中名称、纬度、经度文本框可修改以上参数，单击<确定>按钮确定修

改，单击<取消>按钮放弃操作。 

但若 MOB 图标已激活，所有参数将禁止修改。 

 

9.5.5 位置线 

打开功能面板的多功能窗口的下拉菜单，选择位置线选项。 

 

本页面按钮可用于以下功能： 

 位置线方位 – 勾选此功能，可输入方位创建方位位置线； 

 位置线距离 – 勾选此功能，可输入距离创建距离位置线； 
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 鼠标操作 – 单击此按钮，可直接在在海图上通过单击来创建位置线，右键完成退出创

建； 

 确定 – 输入距离或方位数值后，单击此按钮来创建位置线； 

 显示来源 – 勾选此功能，可在 EP（Estimated Position，推算位置）点附近推算该点的

来源（V – 可视方位，R – 雷达距标圈，VR – 可视方位和雷达距标圈，GNSS – 全球导

航卫星系统，L – 罗兰系统）； 

 1…3 – 可用于切换已创建的位置线。创建好的位置线依次放入 1、2、3 按钮；白色字

体表示已存有位置线，灰色表示没有位置线保存； 

 删除 – 删除选中的位置线； 

 全部删除 – 删除全部已有位置线； 

 开始计算 – 单击此按钮，系统将根据已创建的位置线（至少 2 条）推算本船位置； 

 清空 – 删除已推算出的全部 EP。 

 

用户若要同时输入相对同一物体的方位与距离，同时勾选方

位位置线与距离位置线即可。 

构建位置线的方法有 2 种：。 

 输入方位/距离 

在输入方位或距离或方位和距离数值后，单击<确定>按钮来激活创建位置线功能。在

海图上物标处单击左键放置或修改位置线起点/圆心，在本船方向单击右键放置位置线

的终点/半径，并退出位置线创建。 

 鼠标操作 

勾选<距离位置线>或<方位位置线>后，单击<鼠标操作>按钮，在海图上直接左键单击

点选物标放置位置线或修改起点/圆心，并向本船方向移动光标来创建位置线，单击右

键放置位置线的终点/半径，并退出位置线创建。 
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完成创建的位置线带有时间戳，并用蓝色标示。 

方向位置线 距离位置线 方向位置线+距离位置线 

 
 

 

在创建了至少 2 条位置线后，单击<开始计算>按钮，开始推算本船的位置，在该位置海图

上将出现蓝色的 EP 图标 ，并以“EP”、时间戳和位置线来源附注。 

 

如果位置线转移了，在该位置线附近将注有“TPL”字样标明。 

 

若要接受推算出的结果，在 EP 上单击右键，在弹出的菜单中选择<修正 DR>按钮，推算出

的位置被用作新的 DR 位置。 

 

建立位置线、推算本船位置与接受推算位置都将被记录在日志中。（若舰位推算模式开

启，本页推算出的 EP 将用于进一步的计算。）单击<删除>按钮，EP 将被删除。 
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9.5.6 日志 

单击按钮栏的 按钮可打开日志窗口。 

日志窗口显示航行记录。该记录包括本船历史轨迹（时间、从当前位置源得到的位置、艏

向和速度）和官方数据（ENC 来源、版本、生效日期、海图及更新历史）。 

日期选取及操作按钮均位于窗口左侧，日志信息显示在窗口右侧。 

 

通过日期选取日志的步骤如下： 

 单击本船日志的下拉菜单，按月份选定日志集。日志保留最近 90 天内的。 

 

 单击跳转日期到的下拉菜单，按日选定所需日志。 

 

用户可单击<跳转到今日>按钮，查看今天的日志。 

选定日期后，日志信息将在右侧显示。有如下几项信息： 

 系统时间 – 任务站的时间； 

 本地时间 – 用户设置/GPS 发送的本地时区的时间； 
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 UTC 时间 – GPS 发来的 UTC 时间； 

 事件 – Ship Watch，MOB 事件与位置线； 

 经度纬度； 

 对地航向； 

 对地航速； 

 艏向； 

 对水航速；  

 CHART – 本船所在海图的名称、日期、ENC 来源、版本、更新历史； 

 INFO – 其他信息。 

海图的信息的详细介绍如下： 

 Cell – 海图名称； 

 Date – 生效日期； 

 ENC Source – ENC 来源； 

 Edition – 版本； 

 Update History – 更新历史。 

推算位置 EP 及与之相关的位置线会自动保存在航行日志中。单击日志中的 LOP（Line of 

Position，位置线）文字栏，同天建立的所有位置线将全部被调出，显示在海图显示区。 

单击<导出>按钮，可将选定日期的日志以 Excel 文件的格式导出到移动存储设备中。 

单击<打印>按钮，可将选定日期的日志打印成 PDF 格式的文件或打印到移动存储设备中。 

9.5.7 查询信息 

单击工具栏中的 按钮，可查看海图物标的信息。 
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当查询功能激活，光标变为标准查询光标 。单击要查询的物标，不连续的方框将会出

现在光标单击的位置。 

 

查询信息窗口将会在海图显示区的左下角打开。被选中的物标信息在窗口左侧显示，相应

的操作按钮在窗口右侧。 

 

单击图标 可逐项展开信息的各项。单击<展开所有>按钮可展开全部信息项。 

查询信息窗口包含以下信息： 

海图信息 

海图信息有以下 3 类： 

 常规信息（General） – 包括海图名字、来源、生效日期、更新日期等； 

 

 技术信息（Technical） – 包括比例尺、单位，坐标系等 
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 边界信息（Boundary） – 海图的边界信息。 

 

点物标信息 

选中的坐标若有点物标，则该物标信息被列出。 

 

线物标信息 

选中的坐标若有线物标，则该物标信息被列出。 

 

面物标信息 

选中的坐标若有面物标，则该物标信息被列出。 
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<显示所有图片>按钮仅在被查询物标信息中包含有图片信息时才可用。若被查询的信息包

含图片，单击该按钮可打开图片信息窗口。 

当图片信息窗口打开，光标会被限制在窗口范围内。 

单击<后退>按钮可关闭该窗口。 

 

若被查询的信息包含文本，单击<显示所有文本>按钮可显示文本信息。本按钮仅在被查询

物标信息中包含有文本信息时才可用。 

若被查询的信息包含潮汐信息，单击<表格>按钮可显示潮汐信息。本按钮仅在被查询物标

信息中包含有潮汐信息时才可用。 

单击<打印>按钮可打印查询到的信息。再次单击 按钮或在海图显示区空白处单击右

键，可退出查询信息。 

9.5.8 DR 模式 

打开功能面板的多功能窗口的下拉菜单，选择<DR 和模拟器>选项。 

本页包含推算数值和手动修正两部分。 
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 推算数值 – DR 系统得出的坐标； 

 手动修正 – 手动输入坐标来进行舰位推算。 

 

当定位系统的 GPS 数据可用，推算数值的<应用>按钮为不可用。 

当 GPS 失效，用户可通过单击<应用>按钮，将 DR 系统得出的位置数据设定为导航数据。

此时，本船窗口的位置数据显示为黄色，且来源如下图。 

 

在手动修正窗口中输入可信的坐标数据，单击<确定>按钮可更新 DR 系统的位置。 

GPS 恢复时，系统将自动恢复采用导航数据。 

9.5.9 航行告警窗口 
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单击按钮栏的 ，可打开航行告警窗口。 

该窗口在右侧显示收到全部航行告警信息，并在左侧提供信息过滤与消息提示过滤功能。 

单击航行告警信息列表中的相应行，该信息的相应细节会显示在 Long Text 和 Error Rate

中。<消息数量>显示当前航行告警信息的总数。 

单击<删除>按钮，可删除已选中的的航行告警信息，单击<全部删除>按钮，可删除全部已

收到信息。 

用户还可以通过单击左侧上部的 Set Filters 的相应按钮来设置信息的过滤，步骤如下： 

 选择 <选择项过滤> (根据选中的过滤条件显示信息)或<非选择项过滤> (显示除选中的

过滤条件以外的信息)， 

 单击相应名称的按钮以选择所需的过滤条件， 

 单击<Clear Filters>可以重置过滤选项。 

单击左侧下部的<时间距离>按钮，激活消息提示过滤功能。该功能开启时，系统会只在以

下情况时，才在 按钮右上角提示收到消息。 

 收到距本船特定距离的航行告警信息时， 

 收到在特定时间后距本船特定距离的航行告警信息时。 

距离与时间可以由用户设置。  
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10 雷达与目标信息 

本章介绍 ECDIS600 中的雷达信息及目标相关单元。本章的操作都进行在监控模式下。 

单击按钮栏的 按钮，打开目标窗口。 

 

目标窗口左上角有<目标>和<设置>两个页签，单击可打开左侧相应的按钮页面。单击左侧

部分按钮（如<目标信息>）可在窗口右侧打开相应的页面。 

10.1 雷达叠加 

10.1.1 打开雷达叠加 

有 2 种方式可以打开雷达叠加： 

 单击工具栏的 按钮，即可激活雷达回波叠加功能。 

 打开多功能窗口的下拉菜单，选择雷达页面。单击<雷达叠加>按钮，可激活雷达回波

叠加功能。 

 



HLD-ECDIS 600 操作手册    

HLD3400CZ Rev1.2   173 / 204 

雷达叠加功能如下图所示。 

 

10.1.2 雷达叠加的设置 

在多功能窗口的雷达页面，单击天线下拉菜单可选择不同的天线。 

 

单击距离下拉菜单可选择显示的不同范围。 

 

10.2 目标显示 

10.2.1 ARPA 目标显示 

有 2 种方式可以在 ECDIS600 中打开 ARPA 目标显示： 
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 单击工具栏的 按钮，即可打开 ARPA 目标显示。 

 通过目标窗口打开 ARPA 目标的显示。 

 单击按钮栏的 按钮，打开目标窗口。 

 使用窗口左上角的 页签切换到目标窗口。 

 单击显示开关组的<ARPA>按钮，ARPA 目标显示将会被打开。 

 

ARPA 目标容量由外部雷达决定。 

10.2.2 AIS 目标显示 

与 ARPA 目标显示相似，AIS 目标的显示也有 2 种方式： 

 单击工具栏的 按钮，即可打开 AIS 目标的显示。 

 通过目标窗口打开 AIS 目标的显示。 

 单击按钮栏的 按钮，打开目标窗口。 

 使用窗口左上角的 页签切换到目标窗口。 

 单击显示开关组的<AIS>按钮，AIS 目标显示将会被打开。 

 

ECDIS600 中包含可激活的 AIS 目标、A 类和 B 类目标的最大上限 500 

所有 AIS 目标的最大上限，包含 A 类（激活的与休眠的）、B 类、AIS 目标

（激活的与休眠的），AIS ATON，AIS Base、AIS-SART 和 SAR 飞机。 

999 
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当接收或激活的 AIS 目标数量达到上限的 95%时，相应地，会有“AIS table is 95% full”和

“Active AIS table is 95% full”的警示会产生。 

 

当接收或激活的 AIS 目标数量超过最大上限时，相应地，会有“AIS table is full”和“Active 

AIS table is full”的警告会产生，且 AIS 目标显示的范围会自动减小。 

 

10.3 目标窗口 

单击按钮栏的 按钮，打开目标窗口。单击窗口左上角的页签<目标>可切换至目标页

面。 

 

10.3.1 切换矢量模式 

 

矢量模式组可切换本船及目标的矢量模式，单击模式名称按钮即可。 
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矢量模式也可通过模式窗口（请见 1.5.2.5）或设置窗口的显示页面切换（请见 3.3.4）。 

10.3.2 切换 AIS 附注 

 

本组可通过下拉菜单来切换显示在海图显示区 AIS 目标旁边的信息，有以下 4 项可选： 

 船名， 

 呼号， 

 MMSI， 

 无。 

 

选择“无”作为目标附注的话，AIS 目标旁边不显示任何信

息。 

10.3.3 显示 AIS 轮廓 

单击<显示 AIS 轮廓>按钮可打开/关闭显示目标的 AIS 轮廓功能。 

 

当目标艏向未知，或轮廓小于 3mm 时，激活的 AIS 目标的

真实轮廓不可用。 

10.3.4 本船 AIS 参数 

 

单击<本船 AIS 参数>按钮，本船的 AIS 参数将会显示在右侧页面，该参数来源于 AIS 接收
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器。 

10.3.5 目标信息 

单击<目标信息>按钮，可在窗口右侧打开 AIS 与 ARPA 目标信息列表。 

单击列表上方的<AIS>或<ARPA>页签，可切换显示 AIS 目标与 ARPA 目标信息。 

AIS 目标信息可包含船名，MMSI，呼号，COG，SOG，CTW，STW，CPT，TCPA，LAT，

LON，RNG，BRG，ROT，HDG，BCR，BCT，IMO 编码，吃水深度，导航状态，目标类型，终

点，ETA，船舶尺寸，数据源等参数。这些显示参数可调整，具体请参见 10.3.7。 

 

使用页面下方的滚动条可查看全部信息。 

单击<ARPA>切换至 ARPA 目标信息列表。 
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ARPA 目标信息包括：ID / BRG / RNG / COG / SOG / CTW / STW / CPA / TCPA / BCR / BCT。这

些显示参数可调整，具体请参见 10.3.7。 

使用右侧的滚动条可查看全部目标。 

 

查看 AIS 或 ARPA 目标信息前，要先打开 AIS 或 ARPA 目标

显示。更多细节请参见 10.2。 

10.3.6 AIS 消息 

单击<AIS 消息>按钮，可在窗口右侧打开 AIS 消息页面。 

 

本页面用于收发 AIS 消息。 

10.3.6.1 发送 AIS 消息 

 

用户可在新消息文本框中输入或从列表中选择要发送的消息，也可从列表中选择后再在文
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本框中编辑。用户可输入的消息字符数限制在 160。框中的数字表示剩余可输入字符数。 

列表中可选的消息如下。 

 

单击<SRM>按钮，该信息将被定义为安全相关消息。 

发送消息的方式有以下 3 种： 

 向指定的收件人发送 

编辑好消息，从收件箱中选中要发送的船只，单击<发送>按钮，此消息将只发送给该收件

人。 

 

 向一定范围内船舶发送消息 

编辑消息，单击选中<圈内>按钮，并在旁边的下拉菜单中指定范围，单击<发送>按钮，此

消息将发送至该范围内所有船舶。 
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 向所有船舶发送消息 

编辑消息，单击选中<广播>按钮，单击<发送>按钮，此消息将发送至所有船舶。 

10.3.6.2 接收消息 

历史窗口可显示所有收到的消息并提供按钮用于过滤信息和操作。 

 

本窗口提供以下按钮方便用户查看消息。 

 <收件箱> 

单击此按钮，可查看收件箱中所有消息。 

 <发件箱> 

单击此按钮，可查看发件箱中所有消息。 

 <只看激活的收件人> 

单击此按钮，可仅查看激活的收件人发来的消息。 

 <保存最后 小时> 

在下拉菜单中选择时间，历史列表中将只显示的在此时间内的消息。 

 <刷新> 

单击此按钮，可刷新历史消息列表。 

 <确认所有消息> 
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单击此按钮，可确认安全相关消息。 

 <清除> 

单击此按钮，可清空历史列表中的消息。 

10.3.7 自定义目标表 

单击<自定义目标表>，可在窗口右侧打开自定义目标表页面。 

 

本页面可定义目标信息页面的显示项，左侧列表为包含全部显示选项的选择列表，右侧为

实际显示的数据项列表。步骤如下： 

添加显示项 

 单击左侧列表中所需的项， 

 单击 按钮将此项添加到显示列表。该项将出现在右侧列表。 

 单击<OK>按钮确认修改，单击<Cancel>取消操作。目标信息页面会自动打开，方便用

户确认修改效果。 

移除显示项 

 单击右侧列表中所需的项， 
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 单击 按钮将此项移除，该项将在右侧列表消失。 

 单击<OK>按钮确认修改，单击<Cancel>取消操作。目标信息页面会自动打开，方便用

户确认修改效果。 

排列显示项 

 新添加到右侧列表的项目在列表最下方。单击选中想要排序的项目。 

 单击 或 按钮，来使项目上下移动至合适位置。 

 单击<OK>按钮确认修改，单击<Cancel>取消操作。目标信息页面会自动打开，方便用

户确认修改效果。 

10.3.8 切换目标融合优先项 

单击目标融合优先项以打开下拉菜单。用户可从表中选择目标融合时，优先使用雷达目标

或 AIS 目标的外形。 

融合效果如下表所示。 

雷达优先 AIS 优先 禁用 

融合目标的外形将以雷达目

标的圆形为优先 

融合目标的外形将以 AIS 目标

的三角外形为优先 

目标融合功能关闭 

   

10.3.9 自动激活 AIS 目标 
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勾选 CPA/TCPA 功能以开启自动激活目标功能。 

满足设定的 CPA 或 TCPA 值的 AIS 目标将被自动激活。 

10.4 目标设置窗口 

单击按钮栏的 按钮，打开目标窗口。使用窗口左上角的<设置>页签切换至设置页。 

 

设置页包含以下 4 个功能： 

 碰撞报警， 

 无丢失目标报警， 

 过滤 AIS 开关， 

 过滤 TT 开关。 

10.4.1 碰撞报警 

 

本功能用于开启/关闭碰撞报警功能，并可设置碰撞报警的相关参数。 
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当碰撞报警功能开启，当目标的 CPA 或 TCPA 值满足设定的值时，碰撞报警将会产生。 

单击<碰撞报警>按钮可开启/关闭碰撞报警功能。 

单击 CPA、TCPA 文本框，可修改两者的值。 

10.4.2 无丢失目标报警 

 

本功能的开启或关闭，决定激活的 AIS 丢失时报警与否。 

 <激活的 AIS>按钮释放，无报警功能关闭。 

 <激活的 AIS>按钮按下，无报警功能开启。 

当无目标报警功能开启，激活的 AIS 目标丢失将不产生报警。 

 
碰撞报警功能开启，本功能才能开启。 

10.4.3 过滤 AIS 开关 

 

单击<AIS 过滤>按钮，AIS 过滤功能开启。 

AIS 目标过滤的标准有 2 种： 

 范围， 

 类型。 

范围 

在设定范围外的 AIS 目标将不显示，激活的 Class A 和 Class B 目标除外。 

单击范围行的文本框，可输入设定的范围值，单击<应用>，AIS 将按设定的值过滤 AIS 目

标。 
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类型 

AIS 目标类型有如下 6 种，列在<信息过滤依据>表中。 

 Virtual ATON， 

 ATON， 

 Class A， 

 Class B， 

 BASE， 

 SART。 

单击带有类型名称的按钮，可开启该类型的 AIS 目标的过滤，被选中类型的目标将不显

示。 

 
过滤方式仅当过滤功能打开时有效。 

10.4.4 过滤 TT 开关 

 

单击<TT 过滤>按钮可激活雷达目标过滤功能。 

在设定范围外的雷达目标将不被显示。 

单击范围行的文本框可输入新的范围值，单击<应用>按钮可按设定的值进行过滤。 
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11 报警 

11.1 系统的报警 

ECDIS600 的报警分为 2 类：A 类报警和 B 类报警。 

A 类报警是指需要参考产生报警的任务站（如雷达、电子海图等应用）来处理的报警。B

类报警则是指除报警窗口和中央报警页面外不需要额外的参考便可处理的报警。 

A 类报警只能在产生该报警的任务站上确认，B 类报警可以在任意任务站或中央报警页面

上确认。 

ECDIS600 中的报警符合 IEC61924-2:2012 附录 C 中列出的 ECDIS 的报警要求。 

11.1.1 报警窗口 

 

电子海图应用右下角的报警窗口显示系统产生的警报、警告和警示及其确认状态。详细介

绍请见 1.5.5。 

更多报警信息请见 11.2。 

11.1.2 报警图标 

报警图标的信息请见下表： 

序号 图标意义 图标描述 图标示例 

1 已激活、未确认警报 闪烁的红色三角，中间有喇叭图案，与报警

文字一起出现。  

2 已激活、消音警报 闪烁的红色三角，中间有被静音的喇叭图

案，与报警文字一起出现。  



HLD-ECDIS 600 操作手册    

HLD3400CZ Rev1.2   187 / 204 

序号 图标意义 图标描述 图标示例 

3 已激活、已确认警报 红色三角，中间有叹号图案，与报警文字一

起出现。  

4 已激活、已责任转移

警报 

红色三角，中间有向右的箭头，与报警文字

一起出现。  

5 已纠正、未确认警报 闪烁的红色三角，中间有对号图案，与报警

文字一起出现。  

6 已激活、未确认警告 闪烁的橘黄色圆形，中间有喇叭图案，与报

警文字一起出现。  

7 已激活、消音警告 闪烁的橘黄色圆形，中间有被静音的喇叭图

案，与报警文字一起出现。 
 

8 已激活、已确认警告 闪烁的橘黄色圆形，中间有叹号图案，与报

警文字一起出现。 
 

9 已激活、已责任转移

警告 

闪烁的橘黄色圆形，中间有向右的箭头，与

报警文字一起出现。  

10 已纠正、未确认警告 闪烁的橘黄色圆形，中间有对号图案，与报

警文字一起出现。 
 

11 警示 黄色方框，中间有感叹号，与报警文字一起

出现。  

12 集合 加号，与 1 至 11 号图标一起使用，表示此

报警下有子集，点击可打开。 

+ 

13 集合展开 减号，与 1 至 11 号图标一起使用，表示此

报警子集已打开，点击可折叠。 

- 

14 不允许在当前页面确

认的警报 

红色三角，中间有交叉图案，与 1、2 和 5

号图标一起使用。 
 

15 不允许在当前页面确

认的警告 

黄色圆形，中间有交叉图案，与 6、7 和 10

号图标一起使用。 
 

    

 

第 14 与 15 号报警图标用于当 A 类报警不允许在当前页面

确认时，用户可前往报警产生的功能模块确认。 
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11.1.3 报警优先级 

报警有以下 3 种优先级： 

 警报 

最高优先级的报警，需要用户立即关注并采取行动防止危险情况和保证船舶运行安全。最

新产生的警报显示在报警列表的最上方。 

 警报的文字信息显示为红色。 

 未确认的警报会一直闪烁。 

 警报产生直到确认，会伴随有每 7 秒 3 声的蜂鸣声提示。 

警报必须根据它的类型（A 类或 B 类）进行确认。 

 警告 

警告通知的情况并不代表立即有危险，但很可能会导致危险，需要立即注意。 

没有未激活或未确认的警报时，显示在报警列表上方。 

 警告的文字信息显示为橘黄色。 

 未确认的警告会一直闪烁。 

 警告产生直到确认，会伴随有每分钟（或用户指定的时间间隔）2 声的蜂鸣声提示。 

警告要根据它的类型（A 类或 B 类）来确认。 

 警示 

激活的警示信息表示需要注意但不需要采取行动的情况，在报警列表中排在警报和警告之

后。 

警示文字信息显示为黄色，并不需要确认。 

未被确认的报警会一直有蜂鸣声提示，图标的闪烁频率默认为 1Hz. 
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11.2 报警列表 

序

号 
功能描述 

故障

模式 
可能故障原因 故障影响 检测办法 

故障补

偿措施  
严重等级 

备

注 

1 
CCRS 有效性

检查 
A 硬件损坏 

数据不能使用，且相应警告产

生。 

评估与可靠性

测试 
替换 不重要  

2 
CCRS 有效性

检查 
A 连接线损坏 数据不能使用，且相应警告产生 

评估与可靠性

测试 
替换 不重要  

3 
CCRS 有效性

检查 
A 数据来源信号损坏 数据不能使用，且相应警告产生 

评估与可靠性

测试 
替换 不重要  

4 
CCRS 合理性

检查 
A 数据来源信号损坏 数据不能使用，且相应警告产生 

评估与可靠性

测试 
替换 不重要  

5 
CCRS 完整性

检查 
A 

两个来源中的一个因硬件/连接线/数据

源等原因损坏 

数据被显示为黄色，且不能用于

自动控制。相应警告产生。 

评估与可靠性

测试 
替换 不重要  

6 
CCRS 延迟检

查 
A 

ZDA 语句中的 UTC 和位置信息中的

ZDA 或固定在 GGA/GNS/GLL/RMC/VTG

语句中的 UTC 之间的差距，超过了限

值（默认为 60 秒）。 

GGA/GNS/GLL/RMC/VTG 语句将

会被拒绝，且相应的位置故障警

告产生。 

评估与可靠性

测试 
替换 不重要  
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序

号 
功能描述 

故障

模式 
可能故障原因 故障影响 检测办法 

故障补

偿措施  
严重等级 

备

注 

7 
CCRS 来源检

查 
A 

当最初的传感器数据来源由于数据有

效性/完整性/低质量故障时，CCRS 将

会改变数据来源。 

来源改变警告将产生。 
评估与可靠性

测试 
 不重要  

8 
CCRS 备用数

据检查 
A 

硬件损坏/连接线损坏/数据来源信号损

坏。 
相应数据丢失，相应警示产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

9 
系统通讯丢

失 
A 

硬件损坏/连接线损坏/网络故障 

系统的心跳丢失。 
相应通讯丢失警示将产生。 

评估与可靠性

测试 

替换或

重连 
不重要  

10 
AIS 目标数

量已满 
A 

AIS 目标的数量超过所有 AIS 目标限

值。 
“AIS table is full” 警告将产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

11 

AIS 目标数

量已达上限

95% 

A 
AIS 目标的数量超过所有 AIS 目标限值

的 95%。 

“AIS table is 95% full” 警示将产

生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

12 
激活 AIS 目

标数量已满 
A 

激活的 AIS 目标数量超过激活 AIS 目标

的限值。 

“Active AIS table is full”警告将产

生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

13 

激活 AIS 目

标数量已达

上限 95% 

A 
激活的 AIS 目标数量已超过激活 AIS 目

标限值的 95%。 

“Active AIS table is 95% full”警示

将产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  
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序

号 
功能描述 

故障

模式 
可能故障原因 故障影响 检测办法 

故障补

偿措施  
严重等级 

备

注 

14 AIS 碰撞 A 
AIS 目标的 CPA/TCPA 值在碰撞报警限

值内。 

带相关 AIS 目标 ID 的 AIS 碰撞警

报将产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

15 
丢失 AIS 目

标 
A 

当 AIS 目标的无更新时间达到超时限值

时，该超时限值因目标的类型或速度

的不同而不同。 

带相关丢失 AIS 目标 ID 的 AIS 目

标丢失警告将产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

16 
AIS 范围减

小 
A 

当收到的 AIS 目标数量超过最大限值，

系统会减小显示 AIS 目标的范围。 
AIS 范围减小警告将产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

17 锚位检测 A 
当锚位检测功能激活，且本船的部分

轮廓已驶出锚区时。 

锚位检测警告将会生成。如果这

个警告在 2 分钟之内没有被确

认，该警告将升级为警报。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

18 
跟踪目标数

量已满 
A 跟踪目标数量已超过其最大限值。 

“Table of tracked targets is full”警

告将产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

19 
跟踪目标数

量已达 95% 
A 

跟踪目标数量已超过其最大限值的

95%。 

“Table of tracked targets is 95% 

full”的警示将产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

20 
跟踪目标碰

撞 
A 

跟踪目标的 CPT/TCPA 在设置的报警限

值内。 

带相关目标 ID 的目标碰撞警报将

产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  
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序

号 
功能描述 

故障

模式 
可能故障原因 故障影响 检测办法 

故障补

偿措施  
严重等级 

备

注 

21 
提前航向变

化提示 
A 

在转舵时间前 5 分钟来提示航向将改

变。 
ECCI 警告将产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

22 
实际航向变

化提示 
A 转舵时间前 30 秒提示航向将改变。 ACCI 警告将产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

23 
实际航向变

化警报 
A 

ECCI 警告在 30 秒内没被确认，或 ACCI

警告在 30 秒内没被确认。 
航向变化警报将产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

24 航迹偏差 A 
当本船实际位置与航迹的偏差距离超

过预先设定的航迹偏差限值。 
Off track 警报将产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

25 不同航向 A 
当本船实际航向与航迹的航向偏差超

过预先设定的值。 
Off course 警告将产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

26 
穿越安全水

深线 
A 当本船穿过安全水深线时。 

Cross safety contour 警报将产

生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

27 穿越边界 A 
当本船穿越特殊条件的区域的边界

时。 

相关警示或警告会产生。用户可

选择报警类型。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

28 航迹完成 A 
本船穿过激活航线的最后一个航路点

前 0.1 海里时。 
End of track 警告将产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  
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序

号 
功能描述 

故障

模式 
可能故障原因 故障影响 检测办法 

故障补

偿措施  
严重等级 

备

注 

29 
不同地理坐

标系 
A 

当 SENC 打开时，从定位系统来的坐标

系不是 WGS84 时。 

Different geodetic datum 警告将

产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

30 
备用导航报

警 
A 

当 ECCI 警告或 CCI 警告或航迹完成警

告没有在 30 秒被确认时。 
Back up navigator 警报将产生。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

31 无 ENC 可用 A 当该区没有可用的 ENC 数据显示时。 No ENC available 提示会显示。 
评估与可靠性

测试 
 不重要  

32 大比例尺  A 
当船员有意的选择放大海图以致显示

比例超过编译比例时。 
Overscale 提示会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

33 
海图信息未

更新 
A 

对照在特定的数据服务方面的已知海

图状态，客户端必须检查ENC海图的显

示状态。这需要通过对比当前版本

[EDTN]和包含在任意给定海图的SENC

中的更新[UPDN](考虑到相关海图记录

是列在最新的PRODUCTS.TXT文件中)。 

且ENC更新参考日期必须在报告实行的

最近4周内。 

Not up to date 提示会显示。 
评估与可靠性

测试 
 不重要  
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序

号 
功能描述 

故障

模式 
可能故障原因 故障影响 检测办法 

故障补

偿措施  
严重等级 

备

注 

34 
ENC 海图许

可过期 
A 

系统必须对照系统日期（电脑时钟）

检查每个许可的过期日期。 

当许可过期时。 

“Permit for this cell has expired”提

示会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

35 
不显示真实

时间 
A 

能查看的日期或日期范围不包括当前

日期。 

“Display Not Real Time – Display is 

based on viewing date range from 

dd mmm yyyy to dd mmm yyyy”会

显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

36 叠加 A 当存在有2张或多张海图交叠时。 Overlap 提示会显示。 
评估与可靠性

测试 
 不重要  

37 

较大比例

ENC 海图可

用 

A 
当本船接近有较大比例ENC海图可用但

并未显示的区域时。 

“Larger scale ENC available” 提示

会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

38 
标准显示被

自定义 
A 

标准模式下的1个或多个图层选项被取

消勾选。 

“Standard display is customized”提

示会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

39 
海图许可未

找到 
B 当无有效许可文件可用时。 

“Cell permit not found”提示会显

示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  
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序

号 
功能描述 

故障

模式 
可能故障原因 故障影响 检测办法 

故障补

偿措施  
严重等级 

备

注 

40 
海图许可格

式不正确 
B 当海图许可文件不符合S52标准时。 

“Cell permit format is incorrect”提

示会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

41 
海图许可无

效 
B 当海图许可的校验和不正确时。 

“Cell permit is invalid (checksum is 

incorrect)”提示会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

42 

订阅服务将

在30天内

过期 

B 

如果许可过期时间比电脑时钟/GPS信

号晚，则需提前查看许可订阅的仍能

运行时间，若此时间是30天或更少的

时间。 

“Subscription service will expire in 

less than 30 days” 提示会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

43 
订阅服务已

过期 
B 

如果基本海图的生效日期或更新日期

比许可过期日期早。 

“Subscription service has expired”

提示会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

44 

此ENC海图

不是IHO授

权的 

B 

如果签名证书（在ENC签名文件里）的

证明与保存在客户端的证书或公共密

钥一致，但和SA提供的证书不一致。 

“This ENC is not authenticated by 

the IHO” 提示会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

45 

SA数字证明

（X509）文

件不可用 

B 
若无客户端无证明安装或指向证明文

件的路径不可用。 

“SA Digital Certificate (X509) file is 

not available”提示会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  
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序

号 
功能描述 

故障

模式 
可能故障原因 故障影响 检测办法 

故障补

偿措施  
严重等级 

备

注 

46 

SA数字证明

（X509）文

件已过期 

B 

若SA数字证明（X509）已过期，即证

明文件中的“Valid to”期比有效的系统

时间早。 

“SA Digital Certificate (X509) has 

expired”提示会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

47 
ENC签名无

效 
B 

若SA数字证书里的SA公共密钥格式错

误或证书文件不可读 

“ENC Signature is invalid” 提示会

显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

48 

SA签名数据

服务证书无

效 

B 
若根据SA公共密钥，SA数字证书不再

有效时。 

“The SA Signed Data Server 

Certificate is invalid” 提示会显

示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

49 
ENC签名无

效 
B 

如果对照包含在ENC签名文件中证书部

分的数据服务公共密钥，ENC签名文件

中的ENC签名部分不能证明为真。 

“ENC Signature is invalid”提示会显

示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

50 
ENC签名格

式不正确 
B 

如果ENC签名格式（第一R&S对）不能

与本文件中概括的格式兼容。 

“ENC Signature format incorrect”

提示会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

51 

解密失败未

找到有效海

图许可 

B 

如果从相关海图许可中不能获得一个

有效的海图解密钥来确保系统解密相

应的ENC海图。 

“Decryption failed no valid cell 

permit found”提示会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  
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序

号 
功能描述 

故障

模式 
可能故障原因 故障影响 检测办法 

故障补

偿措施  
严重等级 

备

注 

52 
ENC的校验

和值不正确 
B 

如果对照在CATALOG.031文件中的相关

CRC值，ENC解密和解压后计算得出的

校验和不能被确认。 

“ENC CRC value is incorrect”提示

会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

53 非顺序更新 B 

如果将要被导入的ENC更新，与已包含

在任意已有海图的SENC中的最新更新

次序不一致。 

“Non sequential update” 提示会

显示 

评估与可靠性

测试 
 不重要  

54 

对本数据服

务的许可不

可用。 

B 

如果对于将要加载的交易设置相关的

特殊数据服务，无可用海图许可可

用， 

“Permits not available for this Data 

Server”提示会显示。 

评估与可靠性

测试 
 不重要  
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11.3 报警通讯 

ECDIS600发送报警语句，例如ALC，ALF，CAN，ARC等用于报警通讯。 

ALC sentence 

$INALC,01,01,09,2,,115,600,1,,115,700,1*73 

ALC语句提供ALF语句信息。它包含每个现存已确定来源的报警的识别信息，所以消息接收

方将得知ALF语句的丢失情况。 

ALF sentence 

$INALF,2,1,1,014747.00,B,W,A,,175,1,5,0,Different geodetic datum*10 

$INALF,2,2,1,,,,,,175,1,5,0,Different geodetic datum*68 

ALF语句报告报警情况及设备的报警状态。ALF消息在每次语句中的报警信息改变或有报警

需求时，都打印为一个报警信息。 

ACN sentence 

$INACN,013310.00,,175,1,A,C*65 

该语句用于确认、消音、责任转移及在接收程序探测到基于ALC的ALF语句丢失的情况下要

求报警细节重复。 

ARC sentence 

$INARC,081103.27,,20261,1,A*1C 

本语句可用于以下报警： 

 A 类，违规接受确认或责任转移，例如无足够信息支持或确认源不被接受； 

 B 类，确认源不被接受。 

ALR sentence 

$INALR,,260,A,V,Emergency Call*1C 
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本语句用于报告警报在设备上的情况及该警报当前的确认状态。 

ACK sentence 

$INACK,214*55 

本语句用于确认由设备报告的873警报情况。 

EVE sentence 

$EIEVE,,BNWAS,Operator activity*2D 

EVE语句作为对用户在ECDIS上操作的回应输出。当用户使用键盘或鼠标时，ECDIS将每2秒

发送EVE语句。BNWAS（Bridge Navigational Watch Alarm System，桥楼航行值班报警系统）收到

EVE语句后将重置休眠时间。 

HBT sentence 

$INHBT,1.0,A,9*22 

HBT语句用于监督两单元间的通讯。 

 
请参考 IEC 61162-1 以获得更多细节。 

11.4 报警升级 

警告升级的方式有 2 种： 

 未被确认的警告在一小段时间后重复生成警告； 

 未被确认的警告在一小段时间后升级成为警报，警报在一段时间未被确认后被发送到

BNWAS。 

除某些由独立性能标准规定的报警外，未被确认的警报将会在可由用户设置的时间后通过

ALR 语句发送给 BNWAS。未被确认的警告会默认在 60 秒内升级，未被确认的警报默认升级时

间是 3 分钟。在航迹控制系统中生成的警报将在 30 秒内发送给 BNWAS。 
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锚位监测警告在 2 分钟内未被确认，将升级为警报。该升级

时间为固定。位置、艏向、速度失效报警及艏向监控警报，其升

级时间按依照标准要求定义为 30 秒。 

11.5 中央报警 

 

中央报警页面用于显示海图应用与综合导航信息显示应用自本任务站启动以来产生的所有

报警条件未消失的报警并提供一个测试报警功能。所有报警按以下类型顺序显示： 

 激活、未确认警报； 

 激活、未确认警告； 

 已纠正、未确认警报； 

 已纠正、未确认警告； 

 已确认警报； 

 已确认警告； 

 警示。 
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单击<消音>按钮可静音所有激活报警 30 秒。30 秒后报警蜂鸣会再响起。 

单击<确认>按钮可依次确认激活的报警。若有报警（A 类）在中央报警页面无法确认，这

些报警会被跳过。 

<显示报警数目>列出了中央报警页面显示的报警数。 

 
当报警子集被折叠，一整个报警合集计为一个报警。 

 

测试报警功能只供 B 类报警使用，只有警告和警报 2 个优先级可用。 

单击<发送>按钮，可发送测试报警且测试报警将显示在报警窗口和中央报警页面。 

 

测试报警将在 60 秒后自动转为已纠正状态。 

11.6 历史报警 

 

本页显示海图应用与综合导航信息显示应用产生的最近 24 小时所有的报警，报警按产生
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时间排列，最新产生的报警位于报警列表最上方。 

为方便用户查询，历史报警页面提供以下 2 种报警过滤功能： 

 报警类型 

 

单击报警类型名称的按钮，可打开该类型的报警过滤条件，页面将只显示被选中的报警类

型。单击<所有>，页面则显示全部报警。 

 报警来源 

 

单击有报警来源名称的按钮，可找开该类型报警过滤条件，页面将只显示被选中的报警类

型。单击<所有>，页面则显示全部报警。 

单击<重置所有过滤条件>按钮，可释放全部报警过滤条件，页面将显示全部报警。 

 

历史报警页面每页显示 20 个报警，为可方便用户查看，页面底部有如下按钮： 

 <返回到首页> – 单击可返回报警列表首页； 

 <上一页> – 单击此按钮可返回上一页； 

 <下一页> – 单击此按钮可前往下一页。 

<当前页>与<总页数>仅用于显示当前所在页与报警的总页数。 
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 版本 

日期 作者 版本 修改 

20170313 ECDIS600 团队 1.0 创建版本 

20170629 ECDIS600 团队 1.0 修订内容，统一格式 

20170713 ECDIS600 团队 1.1 
删除 4.7 和附录，添加 9.5.9 和 11.2，更

新细节内容 

20170721 ECDIS600 团队 1.1 增补细节 

20170731 ECDIS600 团队 1.1 调整文档页面布局 

20170821 ECDIS600 团队 1.2 更新部分细节并核对内容 

    

    

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


